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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj SST § wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwizanych z rozbidrkelementéw drég, przy przebudowie drogi gminnej @tliKie — ulica Stoneczna.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest wimsa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z rozbidrk

— Rozebranie kragznikéw betonowych 15x30 cm
— Rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej

1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane oksgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrkelementéw drog, i przepustow moby¢ wykorzystany sprt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycpce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@éine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drog i przepustéwjmiogs usunecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Inzynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej, w ktérejtaoge okrélony
przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbhiérkowe mma wykonywé mechanicznie lubecznie w sposob okény przez lizyniera.

Wszystkie elementy natiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniaedinych
uszkodzeé. Uzyskane elementy Wykonawca powinien przéwiga miejsce wskazane przezyniera.

Rozbiorki nawierzchni prowadzinaleey schodkowo tak, aby powstaly stopnie w kolejnycarstwach do
prawidtowego paiczenia nawierzchni istniggej z projektowanym poszerzeniem [10]

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw dr@gzepustdéw znajdage st w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinnydiymczasowo zabezpieczone. W szczegi@ino
nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje: skykonania wykopow drogowych nade wypetnié, warstwami,
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odpowiednim gruntem do poziomu otacgaggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplégtiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetn@gego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni i przepustéw powinno
spei& odpowiednie wymagania okitene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovg rob6t zwazanych z rozbiérkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni jezdni, chodnika “ifmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, obrzea, przpustow, barier i peczy - m (metr)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyeze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki
b) dla rozbiérki krawznikbw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyréwnanie poditga i uporadkowanie terenu rozbiérki

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgaogdolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggriione i walcowane na zimno ogdélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.

10. Katalog Wzmocnig i Remontéw Nawierzchni — KWRNPP-2001 — IBDM 2001



