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HUMUSOWANIE | OBSIANIE TRAW A

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowe] specyfikaegihnicznej $ wymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwjzanych z humusowaniem w zwku z budowa ,Nawierzchni zespotu boisk sportowych
ORLIK wraz z budynkiem socjalnym oraz niezbedng infrastruktur a techniczrg”, zlokalizowanego w
Kotlinie przy ul. Marii Konopnickiej dziatka nr 612 , 1300 obgb Kotlin.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi doktipeaetargowy i kontraktowy przy zleceniu i ligatji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszym SST dotycabd6t zwigzanych z humusowaniem, obsianiem i zabezpieczenie
skarpy geoktatkomdrkow. Czynndci objete niniejszym SST::

e prace pomiarowe

e oznakowanie robét

* dostarczenie

« plantowanie powierzchni skarp wykopow i nasypow

e zahumusowanie z obsianiem mieszatrkw

e niezlxdne badania i pomiary

e uporzdkowanie terenu rob6t
1.4. Okreslenia podstawowe
Ro6w - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod
Humus - ziemia rdinna
Humusowanie - przykrycie skarpy lub rowu Zzigmoslinng w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy i jej
przyjecie sk.

Pozostate okigenia g zgodne z obowkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjambdanymi
w SST D-00.00.00. "Przepisy ogoélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00. Wykonawca rolgst odpowiedzialny za
jakos¢ wykonywanych robot oraz ich zgodo z dokumentagj projektovs, SST oraz z zaleceniami
Kierownika Projektu.

2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotygze materiatéw ich pozyskania i skladowania podan®S¥ D-00.00.00. Wszystkie
materialty wymienione w niniejszym SST powinny spatrwymagania wiéciwych norm przedmiotowych a
jezeli nie  normalizowane to winny posiatlaproba¢ techniczig IBDIM oraz musz by¢ zaakceptowane przez
Kierownika Projektu. Wykonawca dostarczy KierownioProjektu do zaakceptowania aprapégéchniczi
zastosowanego przez niego geowtdkniny, biowtékngggktata komaérkowej. Materiaty do wykonania robét:

e humus

« piasek gruboziarnisty wg PN-B-11113

e mieszanka traw z terminami siewu wg PN-R-65023

o szpilki,

*  kolki,

» sznurek polipropylenowy lub z witékna naturalnego,
* woda.

3. SPRZET
Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00. Do robét zma zastosowa nastpujacy
sSprzt:
e samochody skrzyniowe

e zagszczarki ptytowe
e drobny sprzt do prac ¢cznych

e podstawowe narzizia do humusowania powierzchni skarpy i mocowania

biowtékniny takie jak: topaty, grabie, mitotki, topg reczne pity itp.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00. Do trangpstbsowé samochody
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonanie robdét podano w SST D-00000Miejsca i diugéci wskazuje dokumentacja
projektowa. Kady typ umocnienia pokazuje odpowiedni rysunek sgélmvy zajczony do dokumentacji
projektowej.

5.1. Humusowanie skarp z obsianiem mieszagkraw

Skarpy, ktore powstanprzy wykonywaniu uzupetnienia poboczy nalewvyplantowd a nasgpnie rozcieli¢
warstwe humusu gr. 10 cm. Ulorng warstwe humusu naley lekko zagsci¢c przez ubicie gczne lub
mechaniczne. Po wykonaniu humusowaniamaoprzysipi¢ do obsiania powierzchni skarp i rowdw mieszank
traw wieloletnich w iléci co najmniej 40 kg/ha stosgj siew gczny na sucho. Roboty te najevykonywa w
odpowiednich warunkach atmosferycznych w okresiesny lub jesieni. W wypadku braku opadéw ngle
obsiane skarpy skrapivoda w ilosci podanej na opakowaniu mieszanki traw.

Doktadna¢ wyprofilowania powierzchni sprawdzag 8-y metrovy taty. Najwicksze zagibienie pod taf moze
wynosi 5 cm. Minimalna grub& warstwy ziemi rélinnej po zagszczeniu wynosi 5 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00. Whudowane mdiepawinny spetnia
wymagania podane w punkcie 2. Kongrojakasci wykonania przeprowadza esisprawdzajc wymagania
zawarte w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00&dnhostk obmiarovy plantowania i humusowania jest
[m?]. llosé wg "slepego kosztorysu".

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.000xbioru rob6t dokonuje gina zasadach odbiory
ostatecznego. Odbiér robot polega na sprawdzeoiciili zgodndci wykonanych robét z dokumentaci
projektovwg i wymaganiami SST, sprawdzeniu dokumentéw wykarmwh oraz bezgoednim sprawdzeniu
réwnaici spadkow, wypetnienia spoin i wizualnej oceniekarganych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w SST D-00.00.00. Zakres ptdtnoza jednostk obmiarowa nalezy
przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgfakosci wykonanych rob6t. Cena jednostkowa obejmuije:

e prace pomiarowe

e oznakowanie robét

* dostarczenie

e plantowanie powierzchni skarp wykopow i nasypow

e zahumusowanie z obsianiem mieszatrew

e niezledne badania i pomiary

uporzdkowanie terenu robét

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11113 - Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloenawierzchni drogowych. Piasek.
PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyana i badania.

PN-R-65023 - Materiat siewny. Nasionalio rolniczych.

BN-65/9226-01 -Kotki faszynowe

PN-P-04626:1998 - Tekstylia — wyznaczanie sity Aajeej i wydiuzenia metod paskovy
PN-P-85012:1992 - Wyroby powioicze — sznurek polipropylenowy do maszyn rolni¢eyc
nr ref. PrPN-B-12074 - Umacnianie i zadarnianie ozchni biowtdknin (projekt)
BN-67/8936-01 - Drogi samochodowe. Odprowadzenid eggadowych z drogi.
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