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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatjejmup wymagania ogolne wspolne dla robot
objetych wyzej wymienionymi specyfikacjami.
1.4. Okreslenia podstawowe
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiyrod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumerowa-
nymi stronami stgacy do notowania zdaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonanych odbiorow tiglr@ekazywania polege innej korespon-
dencji technicznej porailzy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Jezdnia— czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawapoweaniona do kierowania robotami
I wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem i¢hczenia
Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w cehzehia w nim konstrukcji
nawierzchni
Kosztorys ofertowy- wykaz robot z podaniem ich $ia (przedmiar) w kolejngi technologicznej
ich wykonania
Ksiega obmiaréw — akceptowany przez agniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do wpisy-
wania przez wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodat-
kowych zahcznikdw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcegmtewprzez Zamawiggego
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z
ocery jakasci materiatow i robot.
Materiaty — wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét zgodnie z dokumentacpjekto-
wa i specyfikacjami, zaakceptowane przezylmera
Nawierzchnia— warstwa lub zespot warstw ghgych do przejmowania i rozkladania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwa scieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana beéasnio

oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén

na podtae,
Niweleta— wysokadciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi
Pas drogowy— wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia
w nim drogi z uradzeniami drogowymi
Podtoze ulepszone- wierzchnia warstwa podia lezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszo-
na w celu umgliwienia przegcia obcizen od ruchu
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna — autoudwntaciji projektowej

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektova, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy przekae Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy i &gi Obmiaru Robot
oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i Bamaplety ST.



Wykonawca, na wlasny koszt, wytyczy przez uprawegm geodet wspotrzdne gitéwne trasy,
zlokalizuje repery . Na Wykonawcy spoczywa odpowiabthas¢ za ochron punktow pomiaro-
wych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkauwzéub zniszczone znaki geodezyjne Wyko-
nawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca otrzyma od Zamawigpgo po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu tectmego na
roboty obgte kontraktem.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojetu organizacji ruchu na czas prowa-
dzonych rob6t zgodnie z:

1/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakdéw i sygnatiragowych oraz uetizen bezpieczéstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczawialrogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r. w sprawie szczegobtowych
warunkéw zargzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaaitym zargdzeniem.
(Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

3/ Szczegotowe warunki techniczne dla znakowgnatéw drogowych oraz wdzen bezpie-
czenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnmgach
(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacjami Technicznymi — ST
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngrtekazane Wykonawcy przez Inwesto-
ra stanowd czes¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione w @hojednym z nich s obowizu-
jace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dimlentacji. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone Materialyeha zgodne z DokumentacProjektow i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w Skdy uwazane za wartei docelowe, od kto-
rych dopuszczalneaodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaga-
niami a rozrzuty tych cech nie mppgrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda zgodne z DokumentacProjektows lub ST

i wplynie to na nie zadawalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie
zastpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieolwyd w okresie
trwania realizacji Kontraktuzado zakaczenia i odbioru kicowego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zargdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabez-
pieczenia robo6t w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienébgktualizowany
przez Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i kdzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: ogrodzeniagwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapo-
ry itp., zatrudni dozorcéw i podejmie wszelkie indredki niezledne dla ochrony robét, bezpie-
czenstwa pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoion dziea i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczgie powinny by akceptowane przez ig-
niera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w spo-
s6b uzgodniony z liynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidgmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych & bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice in-
formacyjne lrda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caly okres realizacji ro-
bot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podtelygbnej zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cen kontraktova.



1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy doty-
czace ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania realizacji kontrakty, do zak@czenia i odbioru kicowego robét, Wykonawca
bedzie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy orgzlze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wtasrici spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania, stasugie do tych wyma-
gan bedzie miat szczegdlny wzgl na :
1/ lokalizacje baz, magazynéw, sktadowisk, ukop@rdg dojazdowych
2/ srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyituh substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlmms$cia powstania pzaru.

1.5.6. Sposéb gospodarowania odpadami
Zgodnie z ustawz dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Ry oz. 628 z pt. zm.) od-
pady oznaczajkazda substangj lub przedmiot naleycy do jednej z kategorii, okil®nych
w zahczniku nr 1 do ustawy, ktorych posiadacz pozbywazamierza si pozby¢ lub do ich po-
zbycia st jest obowizany. Wytwoérca odpaddéw powstajych w wynikuswiadczenia ustug
w zakresie budowy, rozbiorki, remontu obiektéw, y®zrzania zbiornikow lub ugdzen do spra-
tania, konserwacji i napraw jest podmiot, ktéwiadczy ustug, chyba,ze umowa cwiadczenie
ustugi stanowi inaczej. Na etapie realizacji omangjanwestycji posiadaczem odpaddow jest wy-
konawca inwestycji, na ktérymazy obowihzek zagospodarowania ich zgodnie z ugtawhyba
ze W umowie zawarto inne zapisy regatg te kwestie.
1.5.7. Ochrona przeciwpdarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawcabegdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszierh biurowych, mieszkalnych i magazy-
nach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne &da skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegiisazabezpie-
czone przed dogbem os6b trzecich.
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkony.
1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wigk-
szym od dopuszczalnego. Materialy, ktGgesskodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét
a po zakaczeniu robot ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warun-
kiem przestrzegania wymagégechnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych
materiatdbw od wisciwych organdéw administracji patwowej.
1.5.9. Ochrona whasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowdizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen podziemnych
na terenie budowy i powiadoéinzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMtjkonawca bezzwlocznie powiadomizin
niera i zainteresowane wiadze oragltie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.



Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkta insta-
lacji na powierzchni ziemi i uatizen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiajcego.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, nievglewym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych
dziatar ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie witastiopublicznej lub pry-
watnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub adizy uszkodzopwiasnaé.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotycgeych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia amez spetniajcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne

oraz sprzt i odpowiedni, odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieageva publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i yidzenia aywane
do robétod daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakeenia przez lyniera. Wyko-
nawca lgdzie utrzymywa roboty do czasu Kaeowego odbioru.

Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjiblementy byty
w zadawalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbiofickeego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora powi-
nien rozpoca¢é roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie zarmdzenia wydawane przez wiadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytye, ktére s w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie typbstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikle lub zwazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcawyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naru-
szenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikdostarczonej przez hyniera.

1.5.13. RoGwnowanosé¢ norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaad&ankretne normy i przepisy, ktore spet-
nia¢c map materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowhzywat po-
stanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdamia powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. ypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnosizsie do konkretnego kraju lub regionu, moly¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegriera. Ré@nice pom¢dzy powotanymi a ich
proponowanymi zamiennikami musby¢ doktadnie opisane przez Wykonawt przediaone
Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1.Zrbdta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przez zaplanowanym wykorayim jakichkolwiek materiatéw przezna-
czonych do robd6t, Wykonawca przedstawiyimierowi do zatwierdzenia szczegoétowe informacije
dotyczce proponowanegaddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyadteriatéw jak
rowniez odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatéw do zatwisrdia
przez lizyniera. Zatwierdzenie partii materiatbw danegoddia nie oznacza automatycznie
wszelkie materialy z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzy-
skane z dopuszczonegadta w sposob gty spetniaj wymagania ST w czasie pggti robot.



2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu bu-
dowy i zlazone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robétzrie, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tyciten
rialdw zostanie odpowiednio skorygowany przezyhiera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidojozliwos¢ wariantowego zastosowania rodza-
ju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca @aemi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 10 dni przezayciem tego materiatu, albo w okresie mym, jeeli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie baflavymaganych przez ayniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj ma-
teriatu nie mae by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méateda czasu gdy dula one uyte do ro-
bot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczenienhorealy swaj jakos¢ i whasciwosci i byly
dostpne do kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@datzlokalizowane w olbie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych przez Wykonawazaakceptowanych przezzymiera.

2.5. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwdrnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymogami.

Prébki materiatdw magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eiavosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowt podstaw do akceptacji ok&donej partii materiatéw pod wzeglem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bydzie przeprowadzat inspekcjvytworni musz by¢ spetnione nast
pujace warunki:

al Inzynier bedzie miat zapewniapwspotprae | pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie prowadzenia inspekcji

b/ Inzynier bxdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

Sprzt uzywany do robo6t powinien lkdyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgpod
wzgledem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobét, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustalewymienionych wyej dokumentach spegiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymany

w dobrym stanie i gotowéai do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska

i przepisami dotyccymi jego uytkownika. Wykonawca dostarczy Aynierowi kopie dokumen-
téw potwierdzajcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprz:t niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i whkxiwosci przewaonych materiatdw. Liczba
srodkow transportu dilzie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w do-
kumentacji projektowej, ST i wskazaniacliyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdbspetnid wymagania dotycce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskévs i innych parametréw technicznych.
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Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przezAyniera, pod wa-
runkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzyskanyatirkow drég na koszt Wykonawcy. Wy-
konawca hdzie usuwat na wiasny koszt, wszelkie zanieczysrazaiszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na rogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, orgakaa¢ zasto-
sowanych materiatow i wykonywanych robot, za ichdgs¢ z dokumentagj projektows, wyma-
ganiami ST, projektem organizacji robot opracowarprzez Wykonawgoraz poleceniami by-
niera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgsci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramiedreymi okr&lonymi w Dokumentacji Pro-
jektowej lub przekazanymi nagpnie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zosiamsunéte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany ld okaze sk skutkiem b¢du zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy nangie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokai przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaitioza ich
doktadndé¢. Inspektor bdzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zmanych z jakécia
robét, ocen jakasci materialdw i posipem robot.

Inspektor jest upowaiony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszikich materialéw dostar-
czonych na budogdub na niej produkowanych, gdzapc przygotowanie i produkejmateriatdw.
Inspektor powiadomi Wykonawco wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matsriakoboty,
ktére nie spetniajwymaga jakosciowych okrdlonych w dokumentacji projektowej i ST.
Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez
Inzyniera pod gréba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tyfoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno Bytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidoy ash-
gna¢ zalazom jakos¢ robdt. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pdhontrok rob6ét i jak@ci ma-
teriatow. Wykonawca powinien zapewradpowiedni system kontroli, wézapc personel, labora-
torium, sprzt, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do pobierania probek i badaate-
riatbw oraz robot. Wykonawcagizie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodmi@ymaganiami zawarty-
mi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ powinny by okreslone w ST,
normach i wytycznych. Przypadku , gdy nie zostatg tam okrdone, Inspektor nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetvmiykonanie robot zgodnie z umaew

Wykonawca dostarcz§wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprg badawczy posiada-
ja wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okre-
slajacych procedury bada

Inzynier lkgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspek-
cji. Inzynier kgdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek roeegnie-
ciach dotyczcych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych.

Jezeli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzyma zycie do robét badanych materiatéw i dégitie do wycia dopiero wtedy
gdy niedocigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadze-
niem bada materiatébw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. #iynier kxdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez hyniera kzda



odpowiednio opisane i oznakowane w sposob zaakeeptpoprzez layniera.

Na zlecenie Inyniera, Wykonawca dulzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow,

ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez

Wykonawe usungite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wy-

konawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek pnaeciwnym przypadku koszty te pokrywa

Zamawiajcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryets przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,

gdy normynie obejmu jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzgmlera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafidVykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miej-

scu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonanimiaou lub badania Wykonawca przedstawi na

pismie ich wyniki do akceptacji liyniera

6.4. Atesty jakaici materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mge dopycié¢

do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdgaj ich peta zgodnd¢ z warunkami

podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atestywsymagane przez ST, k@da partia dostarczona

do robot powinna posiadatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdatesty wydane przez producenta, poparte w razregzo

by wynikami wykonanych przez niego bad#&opie wynikéw tych badabeda dostarczone przez

Wykonawe Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem praweowidzujacym Zamawiggcego

i Wykonawe; w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowy @& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ola@wjacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy dula czy-

telne, dokonane trwattechnilky, w poradku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyel¢da oznaczone kolejnym numerem

zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i bryniera.

Do Dziennika Budowy nafy wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dak przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementow robot

- przebieg robdt, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, przyczyny pvweer robotach

- uwagi i polecenia lryniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecz-
nych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdllnym w zwku z warunkami  klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkdw geotechn. z ich opisemiokumentacji projektowe;j,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wyko-
nywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pnzepadzonych bada

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wyfgmienia Wykonawcy wpisane do dziennika budoveglab przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowanigesi

Projektant nie jest jednak strpmmowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy
robot.

2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego

z elementow robot. Obmiary wykonywanych rob6t pregvadza siw sposob eigty

w jednostkach przgtych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia
0 jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy leda gromadzone

w formie uzgodnionej z ltynierem. Dokumenty te stanaywzahczniki do odbioru robaét.

Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

4/ Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczacsdprécz wymienionych w pkt.1-3 nagtijace dokumenty:

a/ pozwolenie na realizaciadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robét

e/ protokoty z narad i ustdlekorespondengjna budowie

5/ Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpie-
czonym. Zaginjcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodggo natychmiastowe od-
tworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkakwaimenty budowy dda zawsze dogpne
dla Inzyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokotacy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powniaieniu Irzyniera o zakresie obmie-
rzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej ndnBprzed tym terminem.
Wyniki obmiaru wpisywanedtla do Rejestru Obmiardw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych vélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obamkiu ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera na pimie.
Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzany z €cécia wymagarm do celu miesicznej pfat-
nosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ékoaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.
7.2. Zasady okrdlenia ilosci rob6t i materiatow
Diugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone pozio-
mo wzdht linii osiowej.
Jeli ST whasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlalraakceptowa-
ne przez layniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvc
Jeeli urmdzenia te lub spexz wymagaiy bada atestuacych to Wykonawcadulzie posiadéawaz-
neswiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robaot.
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7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg
norm zatwierdzonych przezagniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,

a talke w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zaniksich prze-
prowadza & w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggh zakryciu przeprowadza si
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaz aieodzowne obliczeniach wykonywane w sposob zro-
zumiatly i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgki Obmiarow. Obmiaréw razie braku miejsca szkicegmby¢ do-
taczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodnio-
ny z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, doko-
nywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wyko-
nywanych robot, ktére w dalszym procesie realizalggra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wy-
konanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamoavagbinego pospu robot.

Odbioru rob6t dokonuje #ynier.

Gotowas¢ danej cezsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcebaika Budowy i jed-
noczesnym powiadomieniemzyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikadwdi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i iloé¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokubGverzawieray-
cych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav konfron-
tacji z dokumentacja projektewST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyileod przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg
Inspektor ustala zakres robot poprawkowych lub podie decyzje dotyece zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje decydpkonania potcen.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbioruggziowego robot dokonuje siwg zasad jak przypdbiorze
koncowym robét. Odbioru robét dokonujezimier.

8.4. Odbior ostateczny robo6t

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecaypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona przez
Wykonaweg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powragimiem na gimie o tym
fakcie Zamawiajcego.

Odbidr ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, $iczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robo6t i przycia dokumentow.
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Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaepopez Zamawiagego W obecriei

Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalkcdowej na podstawie
przedi@zonych dokumentow, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualn@raz zgodnéci wyko-
nania rob6t z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zap@az realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzd-
petniapcych i rob6t poprawkowych

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @efowych lub robdt uzupetnigjych

w warstwiescieralnej lub robotach wykaezeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje,jaka¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asor-
tymentach nieznacznie odbiega od wymaganej DokuanpriProjektove i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu phleEzdéstwo ruchu,
komisja dokona, poicen, oceniajc pomniejszom wartags¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggio jest protokét odbioru ostatecznego
robét sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1/ Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zosta-
ta sporadzona w trakcie realizacji umowy.

2/ Specyfikacje Techniczne

3/ Recepty i ustalenia technologiczne

4/ Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiarow

5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST

6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatow zgodnie z ST
i Dokumentaci Projektove

7/ Opink technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zat-
czonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr#d 2 Dokumentagj Projektova.

8/ Rysunki na wykonanie robot towarzysygch (np. na przef@nie linii telefonicznej, energe-
tycznej, gazowej, avietlenia itp) oraz protokoty odbioru i przekazatjah robét widcicielom
urzadzea.

9/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu.

10/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poreenim z Wykonawe wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarazdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupglo@leda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robét uzunpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawizanych

Z usungciem stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym itn&s/ch

w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwvzgednieniem
zasad opisanych w pkt. 8.4. ,0dbidr ostateczny tobo

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmiaro-
wa ustalom dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kogdowej lgdzie uwzgédniat wszystkie

czynndci, wymagania i badania skltadeg¢ st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty

w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projeke;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétiépobejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami

- warta¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazyaraa, ewentualnych ubytkow i

transportu na teren budowy

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z oba@ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogo6lne D-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagé Warunkéw Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w

D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki adtome w w/w dokumentach, nie wyszczegodlnione w

kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayaain i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posipu robot,

2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowkujacymi przepisami
i wymaganiami bezpiecastwa ruchu

3/ konstrukog oznakowa

4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtinitymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barierdwiatet

5/ utrzymanie ptynngei ruchu publicznego

6/ usung¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania

7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane iieki.Dz.U./2003r. Nr 207, poz.2016)

2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1988kst jedn.Dz.U.2004r.Nr 204 poz.2 86)

3/ Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&201 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138z. 1555).

4/ Rozp.Min.Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 rsprawie szczegbtowych warunkéw technicz
nych dla znakow i sygnatéw drogowych orazdes bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U220 poz. 2181),

5/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r.w sprawie szczegdtowych
warunkoéw zarglzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadpa tym zargdza-
niem. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729)

6/ Szczegbtowe warunki techniczne dla znakow i ay@m drogowych oraz usgzen bezpiecza-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach
(Zafacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych z wyty-
czeniem trasy drogowej w aftiie projektowanej budowy i obejmupvytyczenie trasy i punktow
wysokaciowych
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtébwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy
i koicowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okienia podstawowe aszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee robdt podano w ST D-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padarST
D-00.00.00 pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granidot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania tra-
sy, powinny mié srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugasci okoto 0,30 m.Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 pkt 3.

3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowvych naleéy stosowdé nastpujacy
sprzt: teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzyczki, taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiw wysokaciowych powinien gwaran-
towa® uzyskanie wymaganej doktadiwdo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dot. transportu podano w ST D@OMpkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00000kD 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.
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W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczego6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagisg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaak-
ceptowaniem wynikow pomiaréw przezzimiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okigajace w sposdb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punk-
tow. Forma i wzoér tych oznacz@owinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgjo zostanzniszczone
przez Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dal-
szego prowadzenia robdt, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dwigtowej realizacji robét naig do obo-
wiazkéw Wykonawcy.

5.3. Tyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geode-
zyjne przekazane przez Zamaw@go, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okktenej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @&yt w stosunku do dokumentacji projekto-
wej nie mae by wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z do-
kltadnascia do

1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zagt je od-
powiednimi palami po obu stronach osi, umieszczbrp@za granig robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miej-
scach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzertéatrow miejscach zaakcep-
towanych przez liyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naty stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Odlegté¢ miedzy palikami naley dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegié ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztatl-
cie zgodnym z dokumentagprojektows.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysékowych
naleey prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W5é.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robé6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00k00 .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0pKd@.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robdt zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dzien-
nikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z konitiggodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownychasy i punktow wysolkieiowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewangum wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhrna ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

N

NoOokw

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtéwny Urzad Geodezji i Kartogra-
fii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa oshowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnhowy realizacyjne, GU83.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.01

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D.01.02.01

USUNIECIE DRZEW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technijze, wymagania techniczne dotyce
wykonania i odbioru robét zggianych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendow
gmina Kaotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyaniionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot rozbiérkowych

w obrebie projektowanej budowy i obejmyj

- wyciecie drzew arednicy 16-35cm z karczowaniem pni, wywiezienigovgcy, gakzi i
karpiny - 22 szt

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwazanych z usugtiem drzew i krzakow naty stosowa:

— pity mechaniczne,

specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,

spycharki,

koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem
drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpir oraz ga¢zie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposéb nie powagyjich uszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwiazane z usurtiem drzew i krzakow obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew

i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i ga&i poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypa-
nie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pak¥si po wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniei bgzyszczony z drzew i krzakéw.

5.2. Usungcie drzew

Pnie drzew i krzakéw znajdige st w pasie robot ziemnych, powinny dwykarczowane.

Pnie pozostawione pod nasypami powinny fmjicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Poza miejscami wykopow doty po wykarczoveaingniach natey wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zdgi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-
02.01.01. Wykonawca ma obawek prowadzenia robot w taki sposéb, aby drzewadsta-
wiajace wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utractlsj wia-
sciwosci w czasie robot.
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5.3. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Sposbb zniszczenia pozoskaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami lryniera. Nieuyteczne pozostadai po przerébce powinny byusunite
przez Wykonawe z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie kompldtiousungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdéw. €sarzenie gruntu wypeinigego doty powinno
spehnid odpowiednie wymagania oktene w ST D-02.01.01.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovwg rob6t zwhzanych z usugtiem drzew jest: szt

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuje:

— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe
drzewn, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaiqo wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyskpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét rozbiérkowych

w obrbie projektowanej budowy i obejmujozebranie istnigcych elementow wypogania pasa
drogowego.

Uwaga:

Materiaty rozbiorkowe stanowiwtasné¢ Zamawiagcego i lgda odtransportowane na sktadowi-
sko wskazane przez Zyniera, na odlegks do 5 km, przy zachowaniu ustale

Ustawy z dn. 27.04.2001 r. o odpadach (Dz.U. Nmp&2.628).

Zmiana zakresu me by wprowadzona przez hgniera i ustalanaduzie w czasie rozbiorek

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi hormami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz zgods® z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 pkt 3.

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drég nmie by wykorzystany sprd
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera: zrywarki, spzarki, spycharki, tadowar-
ki, samochody eizarowe,

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki i ziemi z koryt mana przewoz dowolnymisérodami transportu zaakcepto-
wanymi przez layniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M(Rt 5.

5.2. Wykonanie robot

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST

lub przez liiyniera.

5.2.1. Wyznaczenie elementéw ulicy przeznaczonyclo dozbiorki nalezy wykona na podsta-
wie

dokumentacji projektowe;.

5.2.1. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogyym — Za bezpieczestwo ruchu na
odcinku wykonywanych rob6t odpowiedzialny jest Wykavca robét. Odcinki wykonywanych
robét naley oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas imyd@mpracowanym
przez Wykonawe robét zgodnie obowzujacymi w tym zakresie przepisami.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 pkt 6. 23



6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontroli podlega sposdb wykonania robét rozbiorioly, prawidtowdci transportu i sktadowania

materiatéw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru rob6t zwanych z rozbidrkelementéw ulic
Ogoblne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00®0.0

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozekd

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczegOllnych asortymentow

- zatadunek i transport materiatéw rozbiérkowychskidowisko wskazane przezjmiera
- uporziddkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2008Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003

r. poz. 1729).
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WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosoyahw dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t ziemnych

przy wykonywaniu wykopdéw w gruntach kat. 1I-11l bejmup:

- wykonanie rowkow pod kragizniki z transportem na odlegio5 km :

- wykopy z wywozem urobku w miejsce wskazane piaezstora

- porzadkowanie miejsca roboét ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami i ST D-00.00.00

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgods® z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera.

Ogo6lne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST D-00.00.00.

4. TRANSPORT
Transport gruntu z wykopow odbydaie bedzie samowytadowczyrdrodkami transportu. kyte
srodki transportu mugzby¢ sprawne technicznie.

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w ST D-00.00.00 .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu

na czas budowy. Ogélne zasady prowadzenia robétrmod ST D-00.00.00.

5.3. Wykonanie wykopéw

Wykonanie wykopow powinno pagiowa w kierunku podnoszeniagshiwelety, aby umdiwi¢
odptyw wéd z wykopu. Wody opadawe najedprowadzt poza teren robét.

5.3.1. Wymagania odnénie dokladnosci wykonania wykopow

Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowow nie powinna rni¢ sig od projektowanych wcej niz 0 5 cm. Spa-
dek dna rowéw powinien Byzgodny z zaprojektowanym z dokladom do 0.05%. Wskanik
zag:szczenia gruntu w wykopie powinien wynbgj = 1,00 , okrélony wedtug BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami okio-
nymi

w pkcie 5.3.1. niniejszej specyfikacji oraz w dolentacji projektowe] i odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow jest ni wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacjigktojvej
i pomiaru w terenie. Ogolne zasady obmiaru rolodigmo w ST D-00.00.00.
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8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot winien odbywasie zgodnie z norm PN-68/8-B-06050

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w ST D-00.00.00

Ptatndg¢ za 1 nmi wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrakoici
robét w oparciu o wyniki pomiarow i badléaboratoryjnych.

Cena wykonania 1 febejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— mechaniczna wykonanie wykopu z transportem urobknieysce wskazane przezzimiera,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji teczniej,
— uporadkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania prébek

PN-68/B-06050- Roboty ziemne budowlaWymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu

PN-C-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty zierdigmagania i badania.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t przy wykonywaniu
nasypow okrédonych w Dokumentacji Projektowej i obejmuj
- formowanie nasypow z ziemi dowiezionej
- kczne plantowanie gruntu rodzimego:
- obsianie zieleni trawbez naweaenia
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami
i ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
- nasiona traw

3. SPRZET
Sprzet do wykonania nasypow
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot.
Sprzt uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgpod
wzgledem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobot, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidiofyniera.
Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien lyzgodny z normami ochronfyodowiska i prze-
pisami dotyczcymi jego uytkownika.
Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.
Wybrany sprzt, po akceptacji layniera, nie mee by pazniej zmieniany bez jego zgody.
Sprzet zageszczapcy

- zagszczarki

- walce gtadkie

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-00.00.00.

4.2. Transport gruntow

Wybor érodkoéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego offpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegitoansportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna byonadto dostosowana do wydajciosprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (riahbgr
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5. WYKONANIE ROBOT
Zagegszczanie gruntow
Zagszczenie gruntéw w nasypach
- wskanik zag:szczenia okrdony wg normy BN-77/8931-12, powinien wynési
- w goérnej warstwie o grub.do 0,2 m-1,0
- w warstwach riej lezacych - 0,97
Zageszczenie nalg kontrolowa nie rzadziej ni 1 raz w 3 punktach na 100G warstwy.
Wilgotnosé gruntu w czasie zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
od -20% do +10% jej waroi.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Kontrola wykonania nasypow

Sprawdzenie jak@i wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgddna wymaganiami
okreslonymi niniejszej specyfikacji oraz w dokumentamjojektowe;.

SzczegOln uwag: naley zwrécic na:

a) badania prawidtowizi wykonania poszczegolnych warstw nasypu,

b) badania zagszczenia nasypu,

Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podi@ nasypu

Sprawdzenie zagzczenia polega na skontrolowaniu zgagnwartaci wskaznika zagszczeniad
Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-
12.

Wyniki kontroli zag:szczenia robét Wykonawca powinien wpisywin dokumentdw laboratoryj-
nych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostl obmiaru jest (metr szécienny) wykonanych warstw
Ogodlne wymagania dotygee obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze

— oznakowanie robot,

- formowanie nasypéw

- zagsszczenie nasypow

— profilowanie powierzchni nasypu,

— odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wjane | badania.
BN-64/8931-01 Drogo samochodowe. Oznaczenie #wéka piaskowego
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotygze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygbwontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zaganych

z wykonaniem przepustow pod koepdrogi orazscianek czotowych jako samodzielnych elemen-
tow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zangkaj obudowy konstrukcyjnej, stacy do
przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypami kogodsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.1. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcigna wykonana jest z rur betonowych lub
zelbetowych.

1.4.2. Scianka czotowa przepustu - element pgkawy lub kaicowy przepustu w postaétian
réwnolegtych do osi drogi (lub gtowic kotnierzowygtstuzacy do maliwie tagodnego (bez dia-
wienia) wprowadzenia wody do przepustu oraz do mgdiania stokbw nasypu drogowego, usta-
bilizowania stateczrigi catego przepustu i efciowego zabezpieczenia elementéwdkowych
przepustu przed przemarzaniem.

1.4.3. Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yWagania ogélne" .

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine".

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, peder ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogélne" .

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustobjctych niniejsz ST s

- beton,

- materiaty na tawy fundamentowe,

- materialy izolacyjne,

- deskowanie konstrukcji betonowychelbetowych,

2.3. Beton i jego skfadniki

2.3.1. Wymagane wisciwosci betonu

Poszczegodlne elementy konstrukcji przepustu betegowv zalenosci od warunkéw ich eksplo-
atacji, naley wykonywa zgodnie z ,Wymaganiami i zaleceniami dotycymi wykonywania
betonow do konstrukcji mostowych" , z betonu klasynajmniej:

- B 30 - prefabrykatyscianki czotowe, przepusty, skrzydetka;

- B 25 - fundamenty, warstwy ochronne.

Beton do konstrukcji przepustow betonowych musitrspé nastpujace wymagania wg PN-B-
06250:

- nasikliwo$¢ nie wicksza ni 4 %,

- przepuszczalng wody - stopié wodoszczelnéci co najmniej W 8,

- odporng¢ na dziatanie mrozu - stogienrozoodporngci co najmniej F 150.

2.3.2. Kruszywo

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elementdmstcukcji przepustow powinno spetaia
wymagania normy PN-B-06712 dla kruszyw do betoktas B 25, B 30

i wyzszych.
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Piasek
Nalezy stosowd piaski pochodzenia rzecznego, allkddze kompozygj piasku rzecznego
I kopalnianego ptukanego. Piaski powinny odpowéaggmaganiom podanym w tablicy .

Tablica - Wymagania dla piasku do betonowych elgétwekonstrukcji przepustow

Lp. |Wiasciwosci Wymagania

Zawartg¢ pytow mineralnych, %, nie wtej
niz:

1 15

2 Zawarta¢ zwiazkow siarki, %, nie wicej niz: |0,2

Zawartg¢ zanieczyszczeobceych, %, nie w#

R 0,25
cej niz:

Zawart@¢é  zanieczyszcze organicmych,
4  |Barwa cieczy nad kruszywem nie ciemnie|wzorcowa
niz:

. : ™~ nie wywotupca zwkkszena
Reaktywnd¢ alkaliczna (wg PN-B-067134 wymiarow liniowych pona

[18]) 0.1%

ZawartG¢ poszczegolnych frakciji w stosie okruchowym piapkwinna wynoss:
do 0,25 mm - od 14 do 19%
do0,5mm - 0d33do48 %
do I mm - 0d57do 76 %

Zwir

Zwir powinien spetnia wymagania normy PN-B-06712 dla marki 30 w zakresieh fizycznych i
chemicznych.

Ponadto mrozoodporgézwiru badarn zmodyfikowara metod, bezpdredni

wg PN-B-11112 ograniczaesdlo 10 %.

Zwir powinien odpowiadawymaganiom podanym w tablicy.

Tablica . Wymagania diaviru marki 30 do betonowych elementéw konstrukciigpustow

Lp. |Wiasciwosci Wymagania
1 Wytrzymg}cﬁé na mia’dienie, wskanik rozkrusze 12
nia, %, nie w¢cej niz:
2 Zawartc¢ ziarn stabych, %, nie wtej niz: 5
3 Nasikliwosé, %, nie wecej niz: 1,0
4 Mrozqodpo'r‘néé po 25 cyklach i po 5 cyklach, 50
nie wiecej niz:
5 Zawarta¢ ziarn nieforemnych, %, nie wdej niz: 20
6 Zawarta¢ pytdbw mineralnych, %, nie wtej niz: 15
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7 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: |0,25

8 Zawarta¢ zwiazkdw siarki, %, nie wicej niz: 0,1

9 Zawart@¢ zanieczyszc#e organicznych, barw

: A wzorcowa
cieczy nad kruszywem nie ciemniejsza: ni

100
m A
-« 77
76//
70 _
= 80 el 0
P /
5 o 2
£ 2" | [/
§ % 3y~ 36
20 29 v
10—l /j»m/
gl g
25 6 1 2 4 8 16

Bok oczka sita, mm

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powiniyg bak dobrane, aby krzywa uziarnienia mie-
szanki mineralnej mieita sk w krzywych granicznych pola dobrego uziarnierya, 1.

2.3.3. Sktadowanie kruszywa

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z innymi asortymentami kruszyvaié?e sktadowiska powinno

by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione, aby nieugkip do zanieczyszczenia kruszywa w
trakcie jego sktadowania i poboru.

Poszczegdlne kruszywa najeskladowa oddzielnie, w zasiekach uniemlisviajacych wymiesza-
nie sk sasiednich pryzm. Zalecagsiaby frakcje drobne kruszywa (paej 4 mm) byly chronione
przed opadami za pomgpplandek lub zadasize

Warunki sktadowania oraz lokalizacja sktadowiskaipmy by¢ wczeniej uzgodnione
Z Inzynierem.

2.3.4. Cement
2.3.4.1. Wymagania

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementowstkiokcji przepustow winien spetitia
wymagania normy PN-B-19701.

Nalezy stosowa wytacznie cement portlandzki (bez dodatkow). Do betdas B 25, B 30

i B 40 naley stosowa cement klasy 32,51 42,5.

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy .
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Tablica 4. Wymagania ogdlne dla cementu do betoshveyementow konstrukcji przepustow

. Marka cementu
Lp. |Wymagania
42,5 32,5
po 2 dniach 10 -
Wytrzymatai¢ na sciska . -
1 nie, MPa, nie mniej ai po 7 dniach 16
po 28 dniach 42,5 32,5
- Wozeine] po Upiywie min, [©° 60
2 Czas wizania - - - ———
koniec whzania najpéniej, 12 12
h
3 |Stata¢ objetosci, mm nie wgcej niz: 10 10
4 Zawartg¢ SG;, % masy cementu, nie gaej niz: 3,5 3,5
5 Zawarta¢ chlorkéw, %, nie wicej niz: 0,10 0,10
6 Zawarta¢ alkaliow, %, nie wgcej niz: 0,6 0,6
taczna zawart@ dodatkow specjalnych (prayieszar
jacych twardnienie, plastyfikagych, hydrofobizJ
7 | : , 50 50
jacych) i technologicznych, dopuszczonych do stoso-
wania przez ITB, % masy cementu, nieeaj niz

Cement powinien pochodziz jednegozrodia dla danego obiektu. Pochodzenie cementud jeg
jakos¢ okreslona atestem - musi byatwierdzona przez igniera.

2.3.4.2. Przechowywanie cementu

Warunki przechowywania cementu powinny odpowéaggmaganiom normy
BN-88/6731-08 .

Miejsca przechowywania cementu mdgy¢ nasgpujace:

a) dla cementu workowanego

- sklady otwarte (wydzielone miejsca zmbme na otwartym terenie, zabezpieczone
Z bokow przed opadami),
- magazyny zamkgie (budynki lub pomieszczenia o szczelnglachu Ecianach),
b) dla cementu luzem - zbiorniki stalowelbetowe lub betonowe. W k@dym ze zbiornikow
nalezy przechowywa cement jednego rodzaju i klasy, pocharyzod jednego dostawcy.
2.3.5. Stal zbrojeniowa
Stal stosowana do zbrojenia betonowych elementomstkokcji przepustow musi odpowiada
wymaganiom PN-H-93215 .
Klasa, gatunekdrednica musi by zgodna z dokumentagcprojektows lub SST.
Nie dopuszcza sizamiennego zycia innych stali i innycBrednic bez zgody liyniera.
Stal zbrojeniowa powinna bysktadowana w sposéb izolowany od padigruntowego, zabezpie-
czona od wilgoci, chroniona przed odksztatcenigamieczyszczeniem.
2.3.6. Woda
Woda do betonu powinna odpowigdaymaganiom PN-B-32250 . Bez bad&boratoryjnych
mozna stosowa wodochgowa wode pitna. Woda pochodica z watpliwych zrédet nie mae by
uzyta do momentu jej przebadania na zgadropodagn norms.
2.3.7. Domieszki chemiczne
Domieszki chemiczne do betonu powinny lsyosowane, i przewiduje to dokumentacja projek-
towa i ST, przy czym w przypadku braku danych degggch rodzaju domieszek, ich dobdr powi-
nien by dokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 . Dorkiegowinny odpowiadé& PN-B-
23010.
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2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustow betonowysbianek czotowych naly stosowa
materiaty wskazane w dokumentacji projektowej IUb@@siadajce aprobattechniczi oraz atest
producenta:
- emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM ,
- roztwoér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622
- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 ,
- papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 oraz wg BN-88603 ,
- wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne spdaane déwiadczalnie i posiadage apro-
baty techniczne - za zgathzyniera.
2.5. Elementy deskowania konstrukcji betonowychelbetowych
Deskowanie powinno odpowiaglwymaganiom okrdonym w PN-B-06251.
Dopuszcza si wykonanie deskowa z innych materiatdbw, pod warunkiem
akceptacji lnyniera.
2.6.Zelbetowe elementy prefabrykowane
Ksztatt i wymiaryzelbetowych elementéw prefabrykowanych do przepustéeianek czotowych
powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows. Odchyiki wymiaréw prefabrykatéw powinny
odpowiadé PN-B-02356.
Powierzchnie elementéw powinny dgtadkie i bez rakéw, gknigc i rys. Dopuszcza sidrobne
pory jako pozostakei po gcherzykach powietrza i wodzie deghbkasci 5 mm.
Po wbudowaniu elementéw dopuszczaveyszczerbienia kragdzi o gkbokasci do 10 mm
I dtugasci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na | m kreahzi elementu, przy czym na jednej kgizi nie
moze by wiccej niz 5 wyszczerbig.
Skladowanie elementéw powinno odbywsiec na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym
poditazu. Poszczegolne rodzaje elementow powinidjsktadowane oddzielnie.
2.7. Materialy na tawy fundamentowe
Czes¢ przelotowa przepustu i skrzydetka mdmy¢ posadowione na:

- tawie fundamentowej z pospoiki spetaizgj wymagania normy PN-B-06712,
- lawie fundamentowej z gruntu stabilizowanego ertem, spetniagej wymagania
ST D-04.05.01 ,Podbudowa i ulepszone pedta gruntu lub kruszywa stabilizo-

wanego cementem",
- fundamencie z piyt prefabrykowanych z betonwijrego, spetniacym wymagania materia-
lowe podane w niniejszej ST,

- fundamencie z ptyty z betonu wylewanego spetniaj wymagania materialowe podane
W niniejszej ST.

3. SPRZET

3.1. OgoIne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dot. sptm podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" .
3.2. Sprat do wykonywania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustuécianki czotowej powinien wykazasie maoz-
liwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- koparki do wykonywania wykopow gdokich,

- sprztu do kcznego wykonywania ptytkich wykopow szerokoprzestrzych,

- zurawi samochodowych,

- betoniarek,

- innego spretu do transportu pomocniczego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregja

4.2. Transport materiatbw

4.2.1. Transport kruszywa

Kamien i kruszywo naley przewozé dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiecza-
jacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnRyuszywami i nadmiernym zawilgoce-
niem.

Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych podcaaspgortu powinny odpowiada
BN-67/6747-14.

4.2.2. Transport cementu

Transport cementu powinien dyggodny z BN-88/6731-08.

Przewdz cementu powinien odbyévsic dostosowanymi do tego cedrodkami transportu

w warunkach zabezpieczaych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgoaganieszkodze-
niem opakowania i zanieczyszczeniem.

4.2.3. Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniow mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaj
cych przed powstawaniem korozji i uszkodzeniamilma@cznymi.

4.2.4. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odb§wsie zgodnie z norm PN-B-06250.

Czas transportu powinien spelfiimymodg zachowania dopuszczalnej zmiany konsystenigh
szanki uzyskanej po jej wytworzeniu.

4.2.5. Transport prefabrykatow

Transport wewgirzny

Elementy przepustow wykonywane na budowie gring przenoszone po uzyskaniu przez
beton wytrzymatéci nie nizszej nz 0,4 R (W).

Transport zewgtrzny

Elementy prefabrykowane maty¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposéb zabez-
pieczajicy je przed uszkodzeniami.

Do transportu mma przekaza elementy, w ktérych beton agimat wytrzymata¢ co najmniej
0,75 R (W).

4.2.6. Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania nateprzewozé w warunkach chroacych je przed przemiesz-
czaniem, a elementy metalowe w warunkach zabezgieyrh przed korozj i uszkodzeniami
mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/Mymagania ogdine" .
5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowdzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
- odwodnienia terenu budowy w zakresie i fornigadnionej z laynierem,
- regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustdiug dokumentacji projektowej lub ST,
- czasowego przetenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustuekymentacji projek-
towej, ST lub wskazdwek #yniera.
5.3. Roboty ziemne
5.3.1. Wykopy
Metoda wykonywania robét ziemnych powinna lzgodna z ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".
Sciany wykopow winny b§ zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentacji poje, ST i zale-
cen Inzyniera. W szczegOlrdai zabezpieczenie me polegé na:
- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopd
- podparciu lub rozparcigcian wykopow,
- stosowanigcianek szczelnych.
Do podparcia lub rozparcigcian wykopow mana stosowé drewno, elementy stalowe lub inne
materiaty zaakceptowane przezyniera.
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Stosowanecianki szczelne magby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegaytku. Typ scianki
oraz sposob jej zaghienia w grunt musi hiyzgodny z dokumentacprojektova
i zaleceniami layniera.
Po wykonaniu robdtcianke szczeln nalery usuraé, za powstad szczelim zasypdé gruntem i
zagscic.
W uzasadnionych przypadkach, za zgbeyniera,scianki szczelne mama pozostavéi
w gruncie.
Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna Ippzostawiona niedobrana warstwa grun-
tu, o grubéci co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykdplarstwa ta powinna Byusung-
ta recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparkirzyomdowaniem
nie powodujcym spulchnienia gruntu.
Odchyiki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrglonej w dokumentacji projektowej
nie maze przekracza+1,0 cmi-3,0 cm.
5.3.2. Zasypka przepustu
Jako materiat zasypki przepustu rigistosowad zwiry, pospoiki i piaski co najmnigyednie.
Zasypk nad przepustem néie uktad& jednoczeénie z obu stron przepustu, warstwami jednako-
wej grubadci z jednoczesnym zagzczeniem wedtug wymafy@okumentaciji projektowej lub ST.
Wskazniki zagzszczenia gruntu w wykopach i nasypach aajezyjmowa
wg PN-S-02205.
5.4. Umocnienie wlotéw i wylotow
Umocnienie wlotow i wylotéw nalyy wykona zgodnie z dokumentacjprojektows lub ST.
Umocnieniu podlega dno oraz skarpy wilotu i wylotu.
W zaleznosci od rodzaju materiatuaytego do umocnienia, wykonanie robét powinné kgodne
z wymaganiami podanymi w ST D-06.00.00 ,Roboty wiygzeniowe".
5.5. Lawy fundamentowe pod przepustami
tawy fundamentowe powinny byvykonane zgodnie z dokumentapjojektowg i ST.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragéfy wynosa:
a) r&nice wymiarow tawy fundamentowej w planie: + 2 cta drzepustéw sklepionych,

+ 5 cm dla przepustow pozostatych,
b) réznice rzdnych wierzchu tawy: + 0,5 cm dla przepustéw sldagth,

+ 2 cm dla przepustow pozostatych.
Réznice w niwelecie wynikajce z odchytek wymiarowych ¢dnych tawy, nie mogspowodowa
spictrzenia wody w przepie.
5.6. Roboty betonowe
5.6.1. Wykonanie mieszanki betonowej
Mieszanka betonowa dla betonowych elementéw kokigtryprzepustow powinna odpowiatla
wymaganiom PN-B-06250.
5.6.2. Wykonanie zbrojenia
Zbrojenie powinno b§wykonane wg dokumentacji projektowej, wymagal i zgodnie
Z postanowieniem PN-B-06251.
5.6.3. Wykonanie deskowa
Przy wykonaniu deskowianalezy stosowa zalecenia PN-B-06251 dla deskawdrewnianych i
ew. BN-73/9081-02 dla - stalowych.
Deskowanie powinno ldywykonane zgodnie z dokumentagyrojektows i powinno zapewni
sztywna¢ i niezmiennéé uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie powinno dy
skonstruowane w sposob u#iwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem mie-
szanlg betonowd, deskowanie powinno kbysprawdzone, aby wyklucéywyciek zaprawy i mai-
wos¢ znieksztatcg lub odchylé w wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania migiegno-
wane przed wypetnieniem ich mieszatietonova powinny by obficie zlewane wodl
5.6.4. Betonowanie i pielgnacja
Elementy przepustow z betonu powinny lsyykonane zgodnie z dokumentagrojektows i SST
oraz powinny odpowiadavymaganiom:
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a) PN-B-06250 w zakresie wytrzymédd, nasakliwosci i odporndci na dziatanie mrozu,

b) PN-B-06251 i PN-B-06250 w zakresie sktadu befanieszania, zagzczania, dojrzewa-

nia, piekgnacji i transportu.
Betonowanie konstrukcji natg wykonywa wytacznie w temperaturach niezezych
niz + 5° C. W wyptkowych przypadkach dopuszcza betonowanie w temperaturzezsiej n 5°
C, jednak wymaga to zgodyAyniera oraz zapewnienia mieszance betonowej terpgra 20° C
w chwili jej uktadania i zabezpieczenia uformowamedementu przed utkatiepta w czasie co
najmniej 7 dni.
Bezpdrednio po zakaczeniu betonowania zalecg girzykrycie powierzchni betonu lekkimi osto-
nami wodoszczelnymi, zapobiegeymi odparowaniu wody z betonu i chracymi beton przed
deszczem i inmwod.
Woda stosowana do polewania betonu powinna sgelniamnagania normy
PN-B-32250 .
Dopuszcza siinne rodzaje piebnacji po akceptaciji liyniera.
Rozformowanie konstrukcji, feli dokumentacja projektowa nie przewiduje inacagjze nasipic
po osagnigciu przez beton co najmniej 2/3 wytrzymadoprojektowej.
5.7. Wykonanie betonowych elementow prefabrykowanyc
W przypadku wykonywania prefabrykatéw elementoweprstow na terenie budowy, ksztatt i ich
wymiary powinny by zgodne z dokumentacjrojektows. Dopuszcza si odchytki wymiarow
podane w punkcie 2.6.
Srednice pgtéw i usytuowanie zbrojenia powinny bygodne z dokumentagcprojektows. Otule-
nie pretéw zbrojenia betonem od zewtrz powinno wynosi co najmniej 30 mm dla przepustow
rurowych i 40 mm dla przepustéw skrzynkowychetiPizbrojenia powinny mieksztatt zgodny z
dokumentagj projektowa. Dopuszczalne odchylenie osigfa w przekroju poprzecznym od wy-
miaru przewidzianego dokumentagrojektovwa maze wynost maksimum 5 mm.
5.8. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustuscianek czotowych
Elementy przepustuscianki czotowej z prefabrykowanych elementéw powitny¢ ustawiane na
przygotowanym podial zgodnie z dokumentacprojektows. Styki elementéw powinny ldywy-
petnione zaprawcementow wg PN-B-14501.
5.9. Izolacja przepustow
Przed utgeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumemntpopjektowej, powierzchnie
izolowane nalgy zagruntowé np. przez:
- dwukrotne smarowanie betonu emalsitionowa w przypadku powierzchni wilgotnych,

- posmarowanie roztworem asfaltowym w przypad&wiprzchni suchych, lub inny-

mi materiatami zaakceptowanymi przezyniera.
Zagruntowan powierzchng¢ bezpgdrednio przed utzeniem izolacji naley smarowd lepikiem
bitumicznym na geaico i utazy¢ izolacg z papy asfaltowe;j.
Dopuszcza sistosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptiwarzez layniera. Elementy
nie pokryte izolagj przed zasypaniem gruntem nalesmarowa dwukrotnie lepikiem bitumicz-
nym na go4co.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania rob6t przygotowawczych i robét ziemnyh
Kontrole robét przygotowawczych i rob6t ziemnych rnglerzeprowad z uwzgkdnieniem wy-
maga podanych w punkcie 5.2 15.3.
6.3. Kontrola wykonania umochienia wlotéw i wylotéw
Umocnienie wlotow i wylotdéw nalg kontrolowa wizualnie, sprawdzag ich zgodné¢ z doku-
mentacy projektovs.
6.4. Kontrola wykonania tawy fundamentowej
Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalesprawdzt:
- rodzaj materiatuzytego do wykonania tawy,
- usytuowanie tawy w planie,
- rzdne wysokéciowe,
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- gruba¢ fawy,

- zgodné¢ wykonania z dokumentagcprojektova.

6.5. Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalesprawdza w zakresie:
- ksztaltu i wymiaréw (diugd, wymiary wewmrtrzne, grubé¢ scianki - wg dokumentacji
projektowej),

- wygladu zewntrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2.6),

- wytrzymatdci betonu ndciskanie (zgodnie z wymaganiami tablicy 6, pkt 3.1)

- $rednicy petow i usytuowania zbrojenia (zgodnie z dokumentaepjektows i wymaganiami

punktow 5.6.2 i 5.7).

6.6. Kontrola potaczenia prefabrykatow

Polczenie prefabrykatéw powinno bdysprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgddno

zmontowanego przepustu z dokumentgepjektows oraz ustaleniami punktu 5.8.

6.7. Kontrola izolacji §cian przepustu

Izolacja scian przepustu powinna bysprawdzona przez aglziny w zgodnéci z wymaganiami

punktu 5.1

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.0Q/@magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest:

- m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu,

- szt. (sztuka), przy samodzielnej realizacjanki czotowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogélne" .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- wykonanie wykopu,

- wykonanie taw fundamentowych,

- wykonanie deskowania,

- wykonanie izolacji przepustu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena | m kompletnego przepustu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie taw fundamentéw i ich pighacg,

- monta konstrukcji przepustu wraz Zeiankami czotowymi ",

- wykonanie izolacji przepustu,

- wykonanie zasypki z zagzczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacpjektova,

- umocnienie wlotow i wylotow,

- uporadkowanie terenu,

- wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz
dla przepustéw wykonywanych z elementow prefiatavanych
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do aapbudowlanych
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06261 Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. ddet
ultradzwickowa badania wytrzymadoi betonu na&ciskanie
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrezi
7. PN- B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikaopkreslenia
8. PN- B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétmnzapraw
9. PN- C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniacaysstvany na gaco
10. PN- S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnan#gania i badania

11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

12. BN-79/6751-01 Materialy izolacji przeciwwilgoeve]. Papa asfaltowa na
tasmie aluminiowej

10.2. Inne dokumenty

13. Wymagania i zalecenia dotyce wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych. 0D
Warszawa, 1990 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.03.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot przy oczyszczaniu i skro-
pieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST D-00.00.00.
2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Kouscyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
kationowe emulsj&redniorozpadowe wg WT.EmA-1994
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA4,99
2.3. Wymagania dla materiatéw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.
Podstawowe wymagania to: zawart. asfaltu 50% +l8pkas¢ wg Englera w temp. 2C > 3
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Zuzycie lepiszcza powinno Byzgodne z ustaleniami dokumentacji technicznej arstalone w
zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane przez hyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olheinia jego jakeci.
Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnyclornikach
pionowych z nalewaniem od dna.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
Zaleca s jednak, aby okres przechowywania emulsji nie knaezat dwoch tygodni od daty
produkcji. Stosowana emulsja musi posiadarobat Technicza.

3. SPRZET
3.1. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
Zaleca s uzywanie:
- szczotek wypos@nych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
- zbiornikéw z wod,
- szczotek gcznych.
3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuizywac skrapiark do lepiszcza.
Skrapiarka powinna kywyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na spraw-
dzenie i regulowanie nagujacych parametrow:
- temperatury rozkltadanego lepiszcza
- cisnienia lepiszcza w kolektorze
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- obrotoéw pompy dozugej lepiszcze

- predkosci poruszania giskrapiarki

- wysokaci i diugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendoizolowany termicznie, tak aby byto mdave zacho-
wanie statej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewriozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone;.

4. TRANSPORT

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach iinnych
opakowaniach pod warunkierg nie keda korodowaty pod wpltywem emulsji i nieztla powodo-
waly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przevemaulsji powinny by przedzielone przegro-
dami, dzielcymi je na komory o pojemioi nie wickszej ni 1 nt, a kada przegroda powinna
mie¢ wykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiomikzezna-
czone do transportu lub skladowania emulsji powibg czyste i nie powinny hyuzywane do
przewozu innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnie warstw konstrukcyjnych nawierzchngzegah utazeniem naspnej warstwy powinny
zost& oczyszczone. Oczyszczenie warstw nawierzchni polegy usuriciu luznego materiatu,
brudu, bfota i kurzu przyayciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cénieniem.
W miejscach trudno daginych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfrednio przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona z kurzu
przy wyciu spezonego powietrza. Powierzchnia przed skropieniemimpioavby¢ sucha i czysta.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatknyczyszczona.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ sie po akceptaciji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bykrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskow). Jezeli do skropienia zostata
uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgéa pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niegtiny dla umdliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyaawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzajiezledny ruch budowlany.

llos¢ lepiszcza ayta do skropienia winna Byzgodna z dokumentacprojektows i ustaleniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowageobne skropienie warstwy w
celu okrélenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkemia wymaganej il&ci lepiszcza
w zaleznaosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia.
6.3. Badania w trakcie wykonywania robot
6.3.1. Sprawdzenie doktadnsi sprysku podiaza
Nalezy przeprowadi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej
w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznacealusci rozkltadanego lepiszcza i kruszy-
wa” .
6.3.2. Badania sprawdzajce.
Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdaag z czstotliwoscia okreslona
przez lrzyniera.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

llosci wykonanych roboét ustatenalery na podstawie dokumentacii projektowej i obmiartene-

nie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyav

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.

» Wymagania ogélne”.

Jednostka obmiaru jest

Cena 1 rh oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjngbkjmuje:

- mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdaab wyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniddicozktadanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GBB&-551/5/92 z dnia 1992-
02-03.

2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjaltowe EmA-94. IBDIM — 1994 r.

3. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Namghnie asfaltowe. Wymagania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.04.02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wyko-
nywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabiliz@garmechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamegmechanicznie- jedna lub wicej
warstw

zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST0D.00.00

2. MATERIALY.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa fanganstabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawca skalnego lub kamienarzutowy i
otoczakdéw. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszeézdcych i domieszek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PN-B-06714/15 musiz& pomidzy krzy-
wymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa powinby¢ ciagta. Wymiar najw¢kszego ziar-
na kruszywa nie me@ przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa
przechodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiigce] niz 65% frakcji przechodej
przez sito.

Frakcie
0 _piaskowa iwirowa
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1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolm warstwe)
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2..2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa taanego
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Lp

Wyszczegolnienie
wiasciwosci

Kruszywa tamane
na podbudowe
pomocnicz

Kruszywa tamane
na podbudowe
zasadnica

Badania wg

Zawarta¢ ziarn mniejszych ii
0,075 mm, % (m/m)

od 2 do 12

od 2do 10

PN-B-06714-1

Zawartad¢ nadziarna, % (m/m),
nie wigcej niz

10

5

PN-B-06714-15

Zawarta¢ ziarn nieforemnych
%(m/m), nie wgcej niz

40

35

PN-B-06714-16

Zawartag¢ zanieczyszczeorga-
nicznych, %(m/m), nie> ni

1

PN-B-04481

Wska&nik piaskowy po gicio-
krotnym zagszczeniu metagl|
lub Il wg PN-B-04481, %

od 30do 70

BN-64/8931-01

Scieralngé w bebnie Los Ange-
les

a) scieralnd¢ catk. po petnej
liczbie obrotéw, nie wicej niz
b) $cieralnag¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotow, nie>ni

50

35

50

PN-B-06714-42

Nasikliwos¢, %(m/m), nie> ni

PN-B-06714-18

Mrozoodpornéc, ubytek masy
po 25 cyklach zameania,
%(m/m), nie wgcej niz

10

PN-B-06714-19

Zawart@¢ zwiazkéw siarki w
przeliczeniu na S§) %(m/m),
nie wigcej niz

PN-B-06714
-28

10

Wskenik nasnosci Wy mie-
szanki kruszywa, %, nie mniej-
szy ni:

a) przy zagszczeniud = 1,00

b) przy zagszczeniud> 1,03

60

80

PN-S-06102

3. SPRZET
Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stahileamego mechanicznie najestosowa
nastpujacy sprzt:
a) rowniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu
b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycziezagszczania.

W miejscach trudno dagthych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechanicz-
ne lub mate walce wibracyjne. Stosowany przez Wigkaz; sprzt mechaniczny powinien by
sprawny technicznie i zaakceptowany przezhera.

4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odby@aic w sposob przeciwdziakgjy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padiadrogi musi by tak zorganizowany, aby nie
dopusci¢ do jego uszkodZei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochoegniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muasgpetnig wymagania dotycze przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzei na osie i innych parametréw technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Przygotowanie podiza
Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ickikie miejsca podiza oraz wszelkie po-
wierzchnie nieodpowiednio zeggczone lub wskazage odchylenia wysokgiowe od zat@onych
rzednych powinny b§ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody atwszenie poprzez mie-
szanie, do osggniecia wilgotnaci optymalnej, powtdérnie wyréwnane i z&gczone.
Podbudowa musi léywytyczona w sposob umldwiajacy jej wykonanie zgodnie
z Dokumentagj Projektova i wedtug zaleci Inzyniera.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygoto-
wane. Paliki lub szpilki powinny léyustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposo6b zaakceptowany przezyhiera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nacikgniecie sznurkéw lub linek do wy-
tyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.
Wykonawca na podstawie badkboratoryjnych przygotuje recepguna wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowabedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa orazyetihcé optymalra
dla mieszanych sktadnikéw. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera
5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstvpodbudowy
Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszyvazewi-
dzianych recepta) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgditicoptymalnej dla wytworzonej
mieszanki.
5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa
Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalacsiaboratoryjnie z uwzgbnieniem wilgotnéci natu-
ralnej materiatu. Nawibnie mieszanki powinno ngpowa: stopniowo w ildci nie wickszej ni
10 I/n? do czasu uzyskania w mieszance wilgéthoptymalnej okréonej laboratoryjnie.
W czasie stonecznej pogody, wiatrow, w zalgci od temperatury, iké wody powinna b§ od-
powiednio wiksza. Zwekszenie ildci wody mae skgat 20% w stosunku do wilgotdoi opty-
malnej. W przypadku gdy wilgotd§é naturalna materiatu przekracza wilgaioptymalm, nalezy
Materiat osusz§ przez zwgkszenie ildci miesza.
5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejscavbudowania odbywa sie bedzie samowy-
tadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygwkowaniu w sposob zabezpiecza-
jacy mieszank przed segregagj wysychaniem.
5.2.6. Rozktadanie mieszanki
Przed przysipieniem do robo6t w terenie Wykonawca jest zohaany do oznakowania prowa-
dzonych rob6t zgodnie z obayzujacymi w tym zakresie przepisami.
Roziazenie mieszanki odiolizie sé we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
réwniarki lub uktadarki z zachowaniem parametréwubmsci | szerokdci warstwy) zaprojekto-
wanych w Dokumentacji Projektowe;j.
Warstwa podbudowy powinna dyoziozona w sposob zapewniay oshgniecie wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych.
Podbudowy natey wykona w dwoch warstwach. Kala powinna b§ wyprofilowana i zagsz-
czona z zachowaniem wymaganych spadkowdmych wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez lreyniera.
W czasie uktadania mieszanki ngleddrzuca ziarna osrednicy wikszej n¢ 2/3 rozktadanej war-
stwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.
5.2.7. Profilowanie rozt@onej warstwy mieszanki
Przed zagszczeniem rozimm warstw nalery sprofilowa do spadkéw poprzecznych i pochyle
podtwznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloigamaley wykona cigzkim szablo-
nem lub réwniark.
W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wgtbienia.
Mieszanka w miejscach ktorych widoczna jest jgjregacja powinna l#yprzed zagszczeniem
zastpiona materialem odpowiednich wt@wosciach.
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5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najeprzystpi¢ do jej zagszcze-
nia przez watowanie. Podbudevkruszywa tamanego nale zag:szcza walcami ogumionymi,
walcami wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowat stopniowo od krawdzi do srodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej kreazi do gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spad-
ku jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwngei lub zagtbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyréwna-
ne przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke dsunécie materiatdbw a do otrzymania
réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw podbudowa powinnacbyag;szczona zagszczarkami
ptytowymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicaniy
Wybor sprztu zagszczajcego zalgy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takiedd® uziarnienie ey w dolnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalegaagszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagbnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewaggiarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieyl@v gérnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegaagszcza najpierw
walcami ogumionymi, a nagnie gtadkimi.
W pierwszej fazie zagzczania nalgy stosowa sprzt Izejszy, a w kdcowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratorow.
Zagszczenie nalg kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniej-
szego 0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodfdl-B-04481 (metoda II).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByrowna wilgotndci optymalnej okréa-
nej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B&#émnetoda Il).
Wilgotnosé¢ przy zagszczaniu powinna lkgyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i —
20% jej wartdci.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdze pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne

Wykonawca powinien wykordaw zakresie cogstotliwoscia gwarantugca zachowanie wymaga
jakasci robot, lecz nie rzadziej hivskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okreslone w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robot przy budowie podbugavkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwosé badan
Min. liczba badan | Maks. powierz.

Lp. Wyszczegolnienie bada na dziennej dziatce| podbudowy / na
roboczej jedno badanie
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 m
4 Badanie wiaciwosci kruszywa dla kiadej partii kruszywa i przy ka

dej zmianie kruszywa
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6.3.1. Badanie wlasn¢ci kruszywa

W czasie robot Wykonawcathzie prowadzi badania wigciwosci kruszywa okréone w tablicy
6.3. oraz w pkt.2.1 i 2.2 niniejszej ST. Probkieaglpobierd losowo z roztaonej warstwy, przed
jej zag:szczeniem i w obecioi Inzyniera. Wyniki bada musz by¢ na biegaco przekazywane
Inzynierowi. Badania peilne nalgwykona takze w przypadku zmiangrodia pobierania materia-
téw i w innych przypadkach okienych przez layniera.

6.3.2. Wilgotnaé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), zrasdep +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag;szczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwosé i zakres bada pomiarow wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Rowndi¢ podiuzna w sposob eigly planografem albo co 20 m 4aha
kazdym pasie ruck
3 | Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km tat4 m
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 [Rzdne wysokéciowe €co 100 m
6 |Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz ni¢
P H H ANDN 2
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach nazki@ 1000 n
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztatoe osi w planie naky wykona w punk-
tach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sk od szerok.projektowanej o ggej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraynikéw szeroké¢ podbudowy powinna léywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.2. Rowné¢ podbudowy

Nierownaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie

z BN-68/8931-04.

Nieréwndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukadezypanierzye 4 metrovy fata z czstotliwo-
$ciag podan w tablicy w pkr. 6.4. Spadki poprzeczne powinny kgodne z dokumentacprojek-
towa, ztolerangj £ 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Ra&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powin-
ny przekracza+ 1 cm, -2 cm.
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6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegodgioza

Os podbudowy w nie me by przesunita w stosunku do projektowanej ogagj niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubagé podbudowy i ulepszonego podia
Grubai¢ podbudowy nie miee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. N&nos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniei agodny z podanym w tablicy 4,

- ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno dygodne z podanym w tablicy 4.
Maksymalne ugicia lub minimalne moduty odksztatcenia w zalesci od wskanika zagszcze-

nia i projektowanego wskaika ngnosci zawarto w tabeli ponej:

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste Min. modut odksztatc. mierzo-
z kruszywa 0| zag;szczeniad pod kotem, mm ny ptyta o srednicy 30 cm, MPa
wskaz, Wi nie< niz
nie<niz %
40 kN 50 kN od pierwszegq od drugiego
obciazenia g | obchzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Badania sprawdzajce.
Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdusg z czstotliwoscia okrelo-
na przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektowa, ST i wymaganiami lryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00
Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

- dostarczenie materiatdw spia niezlednych do wykonania podbudowy
- wytworzenie mieszanki kruszywa

- mechaniczne rozéenie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegoblnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- srodki zaradcze chromte podbudow przed niekorzystnym wptywem wody i spta
- wykonanie pomiarow i bada
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstabiliz. mechanicznie
PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezeawartéci zanieczyszcze
PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezektadu ziarnowego
PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezeilgotnaci.
PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezenrozoodporriei
PN-B0-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. Ozeaezcieralngci w bgbnie

Los Angeles.
PN-B-11112/96 Kruszywa tamane do nawierzchni dwogd.
BN-68/8931-04 Drogi samoch. Pomiar réweoionawierzchni planografem i at
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendow gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t przy wykonywaniu
warstwy whzacej i scieralnej z betonu asfaltowego i obejmu;j
- utozenie warstwy wjzacej grub. 6 cm
- utozenie warstwycieralnej gr. 5 cm
- zag:szczenie masy
- wykonanie badamasy i wykonanej nawierzchni
- uporadkowanie terenu po wykonaniu robét
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa mieszanka mineralna z odpowiegitdscia
asfaltu, wytworzona w okfeny sposdéb, spetigia okrélone wymagania.
1.4.2. Beton asfaltowy (BA)} mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu
rébwnomiernie stopniowanym, uéma i zagszczona.
1.4.3.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana dezega
w celu zwikszenia jego przyczepém do kruszywa.
1.4.4. Podide pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do #émia
warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej.
1.4.5. Emulsja asfaltowa kationowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny
rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.6. Pozostate okrdenia podstawowegzgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi ST D-00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogd6lne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
' nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 | Kruszywo tamane granulowane
wg PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych k. LII; gat.1,2 Kl 1,1Y: gat.1
- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.?
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalowni-
cze) jw. kl. I; gat.1
¢) z surowca naturalnie rozdrobnionego jw. k. 1,I1Y; gat. 1
Kruszywo tamane zwykie . i
2 | wg PN-B-11112:1996 KLLI; gat.1,2
3 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL Il -
4 | Glys izwir kruszony KLLII; gat.1,2 KLI; gat.1
wg WT/MK-CZDP 84 il gat L, - gat
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -




6 | Wypetniacz mineralny: podstawowy,
a.) wg PN-S-96504:1961 zastpczy d
. _ pyly z odpylania, podstawowy
b) innego pochodzenia popioty lotne z
wg orzeczenia laboratorium drogowego wegla kamiennegd )
7 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70, @01 D5, D 70
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O AB,C, DES8O AB,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity Kkl.I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymiszywami, w
ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i iew/ce bez ograniczenia §ciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST. D-00.00.00.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy

li2.

Zaleca s zastosowanie polimeroasfaltow, w celu zapadiga zjawisku koleinowania. Polimero-
asfalt musi posiadaaprobat techniczn wydary przez upowznion jednostlk.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlsgodne z PN-S-96504:1961 .

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naidg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentamsaywa lub jego frakcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spefti@aj wymagania okéone w
WT.EmA-94 .

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu astedigo powinien wy-

kaz& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniul@gaym lub cagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asigith typu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw lekkichsrednich i cézkich stalowych gtadkich,

- walcow ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeytn.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.
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4.1. Transport materiatbw

4.1.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.1.2. Wypehniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviayip-
kich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany maa przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczo-
ny przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.1.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiyaseritami kruszywa lub jego frakcjami

i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca s} stosowanie samochoddéw termosow z podwéjngtimnami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdét, w terminie uzgodnionym zznierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emadno-asfaltowej oraz wyniki bafldabo-
ratoryjnych i prébki materialtéw pobrane w obegridnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okrésleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zaleniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui€ sig w polu dobrego uziarnienia wyzna-
czonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimych do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadasfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maheej do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Kategoria ruchu

Wymiar oczek KR 1-2 KR 3-6
sit#, mm
Zawarta¢ asfaltu Mieszanka mineralna, mm
0/16 lub 0/8 lub )
0/20 0/12.8 0/6.3 0/20 0/20 0/16 0/12,8
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Przechodzi przez:

20,0 100 100 100

16,0 78:100 | 90+100 78:100 | 67+100 | 90+100

12,8 68+93 80+100 68+85 52:83 80+100 87+100
9,6 59:86 69+100 100 59:74 38+62 70:88 73+100
8,0 55:83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48:78 56:87 78+100 48+60 22:40 5670 57+75
‘2‘-8 40+70 45:76 | 60+100 | 30:50 2137 44:58 47+60

29:59 35+64 41+71 29:-38 21+36 30+42 35+48

(zawarta¢ frakcji

grysowe;) (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62¢71) | (64:79) | (58:70) | (52+64)
8’22 20+47 26+50 27+52 20:28 20+35 18+28 25+36
030 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12:20 18+27
0,18 13+36 17+33 15+34 1017 15+28 10+18 16+23
015 10+31 13:25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,075 7+31 12+22 12:22 6+11 11+22 7+14 11+15

6+20 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna zawart
tos¢
asfaltu w mieszance 5,0+6,5 5,0+6,5 5,5+6,5 4,5:5,6 4,3+5,4 4,8+6,0 4,8+6,5
mineralno-asfalto-
wej, %, m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nigegtym; uziarnienie nietypowe dla betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier¢ lmgtalony na podstawie badprobek wykona-
nych wg metody Marshalla.

Probki powinny spetniawymagania podane w tablicy 4 Ip=€

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy
3lp. #9.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltagigch oraz warstwycieralnej z betonu

asfaltowego
Kategoria ruchu
Lp. Wiasciwosci
KR 1-2 KR 3-6
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2 | Modut sztywnéci petzania®,[Mpa] nie wymaga si >14,0
3 | Stabilné¢ wg Marshalla w temperaturze 60, [kN] >5,5) >10,0
Odksztatcenie wg Marshalla w temperat. .
4 60° C, [mm] 2,0+5,0 2,6-4,5
Wolna przestrzéw prébkach Marshalla, .
5 [% V] 1,5+4,5 2,6:4,0
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6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Marg- 75.0:90.0 78,686.0
halla, [%]
7 | Gruba¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowgj
0 uziarnieniu: [cm]
-0/6,3 1,5+4,0
-0/8 2,0:4,0
-0/12,8 3,5:5,0 3,5+5,0
- 0/16 4,0:5,0 4,0:5,0
- 0/20 5,0:7,0 5,0:7,0
8 | Wskanik zagszczenia warstwy, % >98,0 >98,0
9 | Wolna przestraew warstwie, v/v 1,5:5,0 2,650

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiIM, Zeszyt nr 48

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze

3) probki zagszczone 2 x 75 udenze

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszemig/mieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki mineoaéisfaltowej.

Dozowanie skladnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego
gestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikdw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, winie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gedni, z ukladem termostatowania, za-
pewniajpcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku paowe wynosi:

-dla D 50 145C+ 165 C

-dlaD 70 1406C+ 160 C

-dla D 100 13%5C+ 160 C

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemndodaniu wypel-
niacza uzyskata wiaiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabfatowe;.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynosi

-zD50 1406C+ 170 C

-zD70 135C+165C

-zD 100 13C+ 160 C

- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznak@hieskiego dymu w czasie wytwarzania)
oraz o temperaturzeasizej od wymaganej powinnadpotraktowana jako odpad produkcyjny.
5.4. Przygotowanie podtga

Poditaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna lyyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyigksze od podanych w tablicy 4eq




Tablica 4. Maksymalne nierowéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Podiae pod warstw
Lp. Drogi i place
cieralm Wwiazaca
1 | Drogiklasy A, SiGP 6 9
2 | Drogiklasy GiZz 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrici podiaza &1 wigksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wy-
réwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztéeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego tq@@dnaley skropt emulsp
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w ST.

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsp asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed uk
niem nasgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaenia m¢dzywarstwowego, w ikTi usta-
lonej w ST.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia agai
doby byta nie nisza od 8C. Nie dopuszczasukitadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowe-
go podczas opaddw atmosferycznych oraz silnegowf&t> 16 m/s).

5.6. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjza-
ny do przeprowadzenia w obednblnzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego taro

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona prébny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltae kon-
troli dozowania kruszywa i zgodfm sktadu granulometrycznego z projektowdmzywa uziar-
nienia. Prébk mieszanki mineralnej natg pobra po oprénieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skiadu granulometrycznego mieszauikeralnej, nalgy wykona petny zaréb
probny z udziatem asfaltu, w #oi zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okta sk wykonujc ekstrakaj.

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukfadagkwyposaona w ukfad z
automatycznym sterowaniem grégbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemta-
Cja projektowvs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinné& foysza od minimalnej temperatury mie-
szanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisie zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggazgzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 13%C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100 123,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalgy rozpocaé od kravedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi
drogi. Zlhcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co naj-
mniej o 15 cm. Zcza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw
jednym poziomie.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedstaiwvyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno

asfaltowej.
Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzialce
roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej pobrangj 1 probka przy produkcji do 500 Mg
w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
Temperatura skltadnikdw mieszanki mineralnot o
6 : dozor cagly
asfaltowej
7 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdggpojazd przy zatadunku i w czasie wby-
dowywania
8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe;j jw.
9 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- ) o
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do badauziarnienia mieszanki mineralnej natgpobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna kgodna z zaprojektowanv recepcie laborato-

ryjnej.

6.3.3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji

wg PN-S-04001:1967.

Wyniki powinny by zgodne z recepliaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 10.

6.3.4. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5. Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ wtasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt
2.4.

6.3.6. Badanie wiéciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podan w tablicy 9 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie

z pkt 2.5.
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6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury

na skali odpowiedniego termometru zamontowanegotaazarce. Temperatura powinnacby

zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laborgatejy ST.
6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termome-

tru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnd¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w re-

cepcie i ST.

6.3.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghblu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenealnej jej wyghdu w

czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgyiaa

6.3.10. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted

Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu as-
faltowego

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betaséaltowe-

go podaje tablica 6.

6.4.2. Szeroké&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojek-

towa, z tolerangj + 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tie] potazonej, nie ograniczonej krayi-

nikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzmhpowinna by szersza z kalej strony co

najmniej o grub&¢ warstwy na niej potamnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nierownaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04

nie powinny by wieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 6. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy
Z betonu asfaltowego

4

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 Réwnd¢ warstwy poprzeczna 10 razy na odcinku drogi o alfoigl km

3 Rownd¢ podhuizna kady pas ruchu planografem lubgato 20 m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrvatjugcsci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar rzdnych niwelacji podinej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachstay) co 25 m

8 Ziacza podhane i poprzeczne cala diugioztacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 Wyghd warstwy ocena cigta

11 Zagszczenie warstwy 2 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3000 m
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12 Wolna przestrzew warstwie jw.

13 Grubg¢ warstwy jw.

Tablica 7. Dopuszczalne nieréwdoowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwécieralna Warstwa wizaca
1 Drogi klasy A, Si GP 4 6
2 Drogi klasy G iz 6 9

3 Drogi klasy D i L oraz place
i parkingi 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegode@mbkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci

+1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektows, z tolerangj +
5cm.

6.4.7. Grubgé warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubieia projektowva, z toleranci £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grulioi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Zhcza podtwzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdo osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zlcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hy

w jednym poziomie.

6.4.9. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowa-
nych, porowatych, tuszgeych st i spekanych.

6.4.10. Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie

Zagzszczenie | wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1fmwykonanej nawierzchni

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

dostarczenie materiatéw,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej ityensport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem kreazi urzdzen obcych i krawznikow,
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— roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-11112:1996 - Kruszywa mineralne. Krusayamane do nawierzchni drogowych

. PN-B-11113:1996 - Kruszywa mineralne. Krusayvaturalne do nawierzchni
drogowycliagek.

. PN-C-96170:1965 - Przetwory naftowe. Asfaltgygowe

. PN-S-04001:1967 - Drogi samochodowe. Miekizanineralno-bitumiczne. Badania

. PN-S-96504:1961 - Drogi samochodowe. Wypeinkamienny do mas bitumicznych

. BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomda/nasci nawierzchni planografem i tat

. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy pétsztywnych. IBDiM - 1997

10WT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowacBrBDiM 4/1993

11. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjelasize EmA-94. IBDIM - 1994

[CSIN)\N]
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.01.01

PLANTOWANIE POWIERZCHNI
PASOW ZIELENI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosoyahta dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z plan-
towaniem pasoéw zieleni .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudey ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatlem stosowanym przy humusowaniu jest ziamiazajna

humus

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykazse maozliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spretu:
*  ubijakdw o ecznym prowadzeniu,
wibratorow samobiych,
*  plyt ubijajacych.

4. TRANSPORT
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.
Kontrola polega na ocenie wizualnej ja&bwykonanych robo6t i ich zgodka z ST.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarowy jest:
* m? (metr kwadratowy) powierzchni pasow zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie i atisiabejmuije:
* roboty pomiarowe i przygotowawcze,

* plantowanie gruntu 66



* uporadkowanie terenu,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieryamagania i badania

10.2. Inne materiaty
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplagemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDanEprojekt-Warszawa, 1979.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.02.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.02.01

PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i re-
alizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych
z wykonywaniem przepustéw rurowych pod zjazdamilregi boczne.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zarglajiobudowy konstrukcyjnej, stacy
do przeprowadzenia wody matych ciekow myath pod nasypami zjazddw.
1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktorego konsfeuk@na wykonana jest z rur betonowych
lubzelbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizof przepust na wlocie i wylocie i podtrzyncg
nasyp zjazdu.
1.4.4. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-
00.00.00.
2.2. Rodzaje materiatow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustdtypowych prefabrykowanych rur beto-
nowych, obgtych niniejsa ST, g.:
- prefabrykaty rurowe,
- kruszywo do betonu,
- cement,
- woda,
- mieszanka pod taywfundamentow,
- drewno na deskowanie,
- materiaty izolacyjne,
- Zaprawa cementowa
2.3. Prefabrykaty rurowe
Ksztatt i wymiary prefabrykatow powinny byt zgodnalokumentagj projektows i ST. Odchyiki
wymiaréw prefabrykatéw powinny odpowiadBN-B-02356 .
Powierzchnie elementéw powinny bgtadkie, bez gknig¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako
pozostatéci po gcherzykach powietrza i wodzie, ktéryclelobkasé¢ nie przekracza 5 mm.
Prefabrykaty rurowe powinny bywykonane z betonu klasy co najmniej B-30.
Sktadowanie prefabrykatow powinno odbyinse na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtazu.
2.4. Kruszywa do betonu
Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementdnstkukciji przepustow powinny spetbia
wymagania PN-B-06712 .
Kruszywa naley sktadowa& w warunkach zabezpieczajych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego frakdjePodtae skladowiska powinno byrow-
ne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5. Cement
Cement stosowany do wyrobu betonowych elementovetkioikcji przepustow powinien spehdia
wymagania PN-B-19701.
Nalezy stosowa cement portlandzki zwykty (bez dodatkow) klasyx@o betonu klasy
B-30 i klasy 32,5 do betonu klasy B-25
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2.6. Woda

Woda powinna b ,,odmiany I" zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 . Bexla laboratoryjnych

mozna stosowawodochgowa Wodk pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszanka do wykonania lawy fundamentowej powinmetriac wymagania PN-B-06712 .

2.8. Drewno
Drewno na deskowanie, stosowane przy wyk@aniu betonowych scianek czoto-
wych przepustéw powinno spehdisvymagania PN-D-96000 i PN-D-95017

2.9. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustovwécianek czotowych mma stosow&

- emulsg kationows, wg BN-68/6753-04 lub aprobaty technicznej,

- roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 ,

- lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg PN-C-96177 ,

- pag asfaltova wg BN-79/6751-01 i BN-88/6751-03 lub aprobatyheicznej,

- wszelkie inne materiaty izolacyjne sprawdzonéwdadczalnie i posiadage aprobattechniczia

za zgod Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarmgrki nie nkszej nk M 12 i spetnia wymagania PN-

B-14501 .

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.

3.2. Sprat do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powinietkamg sie mazli-
woscia korzystania z nagbujacego spretu:

- koparek,

- betoniarek,

- dozownikéw wagowych do cementu.,

- sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zggyczarki ptytowe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowdzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

- odwodnienia,

- czasowego przetenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewna ktorym kdzie
wykonywany przepust,

- wytyczenia osi przepustu i kradzi wykopu,

- innych robét podanych w dokumentacji projektowsyr.

5.3. Wykop

Sposbéb wykonywania robot ziemnych pod fundamdotginek czotowych i taw fundamentow

powinien by dostosowany do wielkoi przepustu, gbokadsci wykopu, uksztattowania terenu i

rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zakezeniu maéna byto usipi¢

do wykonywania przepustu.

5.4. Lawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinna dwykonana zgodnie z dokumentaprojektowg i ST.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczdpatea fundamentowa nie byt wykonana:
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- 2 kruszywa naturalnego stabilizowanego mechamg¢czgodnie z wymaganiami ST D-04.04.01
»Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowamagohanicznie",

- gruntu stabilizowanego cementemy R5 MPa wedtug normy PN-S-96012 ,

Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragfpy wynosz:

- dla wymiarow w planie +5cm,

- dla rzdnych wierzchu fawy +2 cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatéw rurowych

Ukfadanie rur betonowych lukelbetowych nalgy wykona wg BN-74/9191-01 .

Styki rur naley wypetni zapraw cementow wg pkt 2.10 i uszczeldimateriatem wg pkt 2.9

zaakceptowanym przezyniera.

5.6.Scianki czotowe

Deskowanigcianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokralesy wykona

wg PN-B-06251

Betonowanie naly wykonywa wg PN-B-06253. Klasa betonu powinnatlwe mniejsza rii

B-30.

Powierzchnie elementow betonowych, ktére po zasypamajd; sic pod ziemi, nalery zagrunto-

wac przez:

- dwukrotne smarowanie betonu emallsationovwa w przypadku powierzchni wilgotnych,

- smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku poxrgkni suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rglaiktad& jednoczénie z obu stron przepustu,

warstwami o jednakowej gruba z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotni@ zasypki w czasie

zagzszczania powinna odpowiatlwilgotnasci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metbd

wgPN-B-04481 z tolerangj20%,+10%.

Wskaznik zag:szczenia poszczegoélnych warstw powinied bgodny z dokumentagcjprojektowa

i ST.

5.8. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotow nalg wykona zgodnie z dokumentacprojektows i ST. Umoc-

nieniu podlega dno oraz skarpy.

W zalenosci od materiatu gytego do umochnienia, wykonanie robo6t powinné bgodne z

ST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp, rowddciekow".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.
6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robo6t

Kontrole jakasci robot naley wykona zgodnie z BN-74/9191-01.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST wymaganiami tkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania | m przepustu obejmuje:
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- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,

- dostarczenie materiatéw,

- wykonanie taw fundamentowych,

- wykonanie deskowania i rozebranie,

- monta konstrukcji przepustu,

- betonowanie konstrukcji fundamentgcianki czotowej,
- wykonanie izolacji,

- wykonanie zasypki i zagzczenie,

- umocnienie wlotow i wylotow,

- uporazidkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafidapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
2. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
5. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétenzapraw
7. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniactysewany na gaco
8. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacghaste
9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywa
10. BN-79/6751-01 Materiaty do izolacji przeciwgdtncciowej. Papa asfaltowa
na tamie aluminiowej
11. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z igtdkzklanych
12. BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationowe zilacji przeciwwilgotn.
13. BN-74/9191-01 Unrizenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betorabwy

i zelbetowych. Wymaganiiebadania przy odbiorze
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych zscina-
niem i uzupetnieniem poboczyj w albie projektowanej budowy i obejmayj

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaigi pojaz-
doéw, umieszczenia wdzenr bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzaa
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pa-
sem drogowym.

1.4.4. Pozostale okienia podstawowe aszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pee ST D-.00.00
2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetnienia goppodano w ST D-05.01.00 ,Nawierzch-
nie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowaturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej ST powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprtu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
réwniarek z transporterestinarki poboczy),
réwniarek do profilowania,
tadowarek czotowych,
walcow,
plytowych zagszczarek wibracyjnych,
przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okétonych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnychsrodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

74



5.2. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysgpowania ubytkéw (wglien) i zanizenia w poboczach natg je uzupeint.
Miejsce, w ktérym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpbnie utay¢ na nim warstw materiatu uzupetniaj
cego wedtug PN-S-06102. grufodsredniej 15 cm.

Zagrszczenie utponej warstwy materiatu uzupetraapgo naley prowadzé od krawdzi poboczy
w kierunku krawgdzi nawierzchni. Rodzaj spitti do zagszczania musi liyzaakceptowany przez
Inzyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadowna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z
zalavonym w dokumentacji projektowej, oraz nie postadadow po przejciu walcéw lub za-
geszczarek.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniaZywa naturalnego propono-
wanego do uzupetnienia poboczy

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie prowadzenia rob6t podanoblida 1.
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakzeniu robdt podano w tablicy .

Tablica - Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardgeinanych lub uzupetianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna e¢gtotliwos¢ pomia-
row

1 Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

2 Rowna¢ podiuzna co50m

3 Réwna¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylagodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 1%.
6.4.2. Rowné¢ poboczy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ fata 4-metrova wg BN-68/8931-04
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

sciecie poboczy i zagszczenie podia,

odwiezienie gruntu na odktad,

dostarczenie materiatu uzupetacago, 75



rozi@enie materiatu,
zagszczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniggz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania latmyjne

2. PN-S-06102 Nawierzchnie z kruszywa natwgn

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z oczysz-
czaniem, poghbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu :

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Réw - otwarty wykop o gbokaici co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wod

1.4.2.ROw przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3. Pozostale okienia podstawowe aszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonywania rob4t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaig mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzea kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 .

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okétonych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnychsrodkow
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namesjo przez wag cigciu trawy i krzakow
w obrebie rowu.

5.3. Poggbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nate uzyska& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 dla rowu przyihiego w ksztatcie  trapezowym - szergkdna co naj-
mniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1,5

Najmniejszy dopuszczalny spadek pagiy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytu-
acjach na odcinkach nie przekragzgch 200 m - 0,1%.
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5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza
obreb pasa drogowego i rozplantotwa miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposbb zniszczenia pozostaiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny ze wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 .
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czestotliwas¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiarow
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 | Szerokd¢ i glebokas¢ rowu lrazna 100 m

3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektow, z toleranci + 0,5%

6.2.2.Szeroka¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektows z tolerancj +
5cm

6.2.3.Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. Prwit miedzy skarp a szablonem nie
powinien przekracza3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robé6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00M¥magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@¢dmagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami kynie-
ra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygze podstawy ptatr$gi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— o0znakowanie robdt,

— 0oczyszczenie rowu,

— pogkbianie i profilowanie rowu,

- Scigcie trawy i krzakow,

— odwiezienie urobku,

— roboty wykaiczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarbw wymaganych w specyfikachnicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

79



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.07.02.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

80



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendow gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosoahw dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w eie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t przy wykonywaniu
oznakowania pionowego i obejmu;j

- zakup i transport materiatow,

- roboty pomiarowe przy ustawianiu nowego oznakaajan

- ustawienie stupkdw z rur stalowychiio 70 mm

- przymocowanie tablic znakéw do stupkéw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S{ zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi norma-
mi i innymi wydanymi aktami oraz definicjami podaniyw ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonania oraz zgoddé z dokumentagj projektow,
ST i poleceniami layniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogollne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padarST
D-00.00.00.

2.1. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posia-
dat aprobat techniczia wydary przez uprawniofnjednostlk. Znaki drogowe powinny méecerty-
fikat bezpieczéstwa (znak ,B") nadany przez uprawnipjednosti.

2.2. Materialy stosowane do fundamentow znakdw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakaw mog by¢ wykonywane jako:

* prefabrykaty betonowe,

* 7 betonu wykonywanego ,na mokro”,

* 7 betonu zbrojonego,

* inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Klasa betonu powinna Byzgodna z dokumentacprojektows. Beton powinien odpowiadavy-
maganiom PN-B-06250.

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdaggmaganiom PN-B-06712. Zaleca sito-
sowanie kruszywa o marce nigseej ni klasa betonu.

Konstrukcje wsporcze znakdéw pionowych rglevykona zgodnie z dokumentacjprojektowy i
ST, a w przypadku braku wystarcaajch ustalé, zgodnie z propozygjWykonawcy zaakcepto-
wam przez lrkyniera.

Konstrukcje wsporcze moa wykona z ocynkowanych rur lub akownikow wzgkdnie innych
ksztattownikow, zaakceptowanych przezyniera.

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normaakcepto-
wanej przez layniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewmtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,egniec,
zwalcowah i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z
procesu wytwarzania, mieszce s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.
Znaki i tablice drogowe powinny bywvykonane na podktadzie z blachy aluminiowej wyposa)
w element usztywniagy.

Lico znakoéw powinno by wykonane z folii odblaskowej | generacji, symbatekédw nanoszone
technilq sitodruku. Blacha z aluminium lub stopéw aluminippwinna by odporna na korogj

Wymagane grubiei: a1



-z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionpchettoczeniami lub osadzonych w ra-
mach co najmniej 1,5 mm,

-z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmai€ mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fgliub farbami powinny by zabezpieczone przed korazrzy

zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzgztucznych.

Wytrzymatai¢ dla tarcz z aluminium i stopow z aluminium powinmgnost:

- dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbnyecamach, co najmniej 155 MPa,
dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasie mazli-
woscig korzystania z nagbujacego spratu:

- koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25

- zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod shuplgruncie spoistym,

- betoniarek przewamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mtkr

- $rodkdéw transportowych do przewozu materiatow,

- przewanych zbiornikéw na waog

- sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy oznakowania powinnycébgrzewaone srodkami transportowymi w warun-
kach zabezpieczgjych je przed uszkodzeniami. Transport znakdéw, tkakeji wsporczych i
sprztu (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami transportowymi w sposéb
uniemaliwiajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-Q0@O

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca jest zobarany do oznakowania miejsca prowadze-
nia robot zgodnie z projektem zabezpieczenia robdét.

Elementy oznakowania ( tablice znakéw, stupki,)ipmwinny by zgodne z projektem stalej orga-
nizacji ruchu i uzgodnieniami fyniera.

Konstrukcja wsporcza znaku musicbywykonana w sposob ograniczey zagraenie uytkowni-
kow pojazdow samochodowych oraz innycythownikow drogi i terenu do niej przylegtego przy
najechaniu przez pojazd na znak. Konstrukcja wsgommaku musi zapewnmaozliwosé tatwej
naprawy po najechaniu przez pojazdy lub innegoajpdaszkodzenia znaku.

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (dresikazow tablicowych, tablic przeddrogo-
wskazowych, tablic szlaku drogowego, tablic objazdip.) umieszczanych na dwéch stupach lub
podporach - odlegig migdzy tymi stupami lub podporami, mierzona prostopatth przewidywa-
nego kierunku najechania przez pojazd, niganm¢ mniejsza od 1,75 m. Przy stosowaniuhwi
szej liczby stupow rii dwa - odlegté¢ miedzy nimi mae by mniejsza.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowa jest szt (sztuka), dla znakow konwencjonalnychz dranstrukcji wspor-

czych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robo6t oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wyni-
kow pomiarow i badajakosciowych, okrélonych przez layniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@igego obejmuje:
- zakup i transport materiatow,

- 0znakowanie miejsca robot,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow

- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

- przeprowadzenie pomiarow i baga

- demonta oznakowania tymczasowego,

- uporzdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakoéw i sygnatdagdwych oraz urgdzeh bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamayach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r.w sprawie szczegdtowych
warunkow zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadrad tym zargdzeniem.
(Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

3/ Szczego6towe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz usdzen bezpieczé-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach
(Zafacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r

10.1. Normy

1 PN-B-06250 Beton zwykty

2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuggriione i walcowane na zimno
0g6lnego przeznaczenia

3 PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

4 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.07.06.02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.07.06.02

BARIERY t A NCUCHOWE
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z przebudawdrogi gminnej Twardéw-Racendoéw gmina Kotlin.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosoyahw dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z urz-
dzeniami zabezpieczaymi ruch pieszych, do ktérych nade bariery t&icuchowe pojedyncze
Celem stosowania wdzen zabezpieczagych ruch pieszych jest ochromgcia i zdrowia uczest-
nikbw ruchu drogowego, zarbwno pieszych jak i kietOw oraz pasaeréw pojazdow poprzez
uniemaliwienie nagtego wtargrcia na jezdri w rejonie wyfé ze szkot oraz miejscach do tego
nieprzeznaczonych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Bariery taacuchowe - przegrody fizyczne oddzielzg ruch pieszy od ruchu kotowego wy-
konane z rur i facuchow stalowych.

1.4.2Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyaee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, peder ST
D-00.00.00
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wagzen zabezpieczagych ruch pieszy, obych
niniejsz ST, &

— stlupki metalowe i elementy pmizeniowe,

— fancuchy techniczne ogniwowe,

— beton i jego sktadniki,

— materialy do malowania i renowacji powtok malacski
2.3. Stupki metalowe i elementy pagkczeniowe
2.3.1.Wymiary i najwaniejsze charakterystyki stupkow
Stupki metalowe ogrodiaemozna wykonywa z ocynkowanych rur okgtych, zgodnie z doku-
mentacy projektowy, SST lub wskazaniami tgniera.
2.3.2. Wymagania dla rur.
Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej zapkoeanej
przez lrzyniera.
Powierzchnia zewgtrzna i wewmtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,egniec,
zawalcowa i naderwa. Dopuszczalneashieznaczne nierowioi, pojedyncze rysy wynikage z
procesu wytwarzania, mieszce s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.
Konce rur powinny b§ obckte réwno i prostopadle do osi rury.
Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od grogt powinny przekracza
1,5 mm na 1 m dtugai rury.
Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pnoemy (np. R55, R65,
18G2A): PN-H-84023-07 , PN-H-84018 , PN-H-8401N;1R-84030-02 lub inne normy.
Do ocynkowania rur stosujeesgatunek cynku Raf wg PN-H-82200.
2.3.3. Wymagania dla elementow pgtzeniowych do mocowania elementéw barier Wszyst-
kie drobne ocynkowane metalowe elementyagmgniowe przewidziane do mocowaniacdzy
soly barier i ptotkdw jak:sruby, wkrty, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezegniec,
naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbéw.
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Wiasnaci mechaniczne elementéw poteniowych powinny odpowiadavymaganiom PN-M-
82054, PN-M-82054-03 lub innej normy uzgodnionej.

Dostawa mee by dostarczona w pudetkach tekturowych, pojemnikdakzanych lub paletach w
zaleznosci od wielkasci i masy wyrobdw.

Sruby, wkrty, naketki itp. powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od
materiatéw dziatajcych korodujco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniem.
Minimalna grubé¢ powtoki cynkowej powinna wynosw warunkach gytkowania:

a) umiarkowanych - gm,

b) ciezkich - 12um,

zgodnie z okrdeniem agresywnii korozyjnejsrodowisk wedtug PN-H-04651

2.4. Lancuchy techniczne ogniwowe

tancuchy techniczne ogniwowe stosowane w barierastutzhowych winny odpowiadawyma-
ganiom wg PN-M-84540 , PN-M-84541, PN-M-84542, RIN84543 .

Ogniwa facuchow powinny mié powierzchnie gtadkie, bez wgdtien, peknie¢ i naderwa. Do-
puszcza si drobne uszkodzenia mechaniczne nie przekramzaopuszczalnych odchytek ustalo-
nych dla petow, z ktérych wykonany jestaauch.

Do wyrobu t@cuchow dopuszczaestylko materiaty posiadage zawiadczenia hutnicze z giow
lub walcowki ze stali w gatunku St1E, St1Z i 16(2opuszcza siinne gatunki stali zaakcepto-
wane przez layniera.

tancuchy musgz by¢ zabezpieczone przed korgpzjrzez ocynkowanie lub powlekanie antykoro-
zyjne.

2.5. Beton i jego skfadniki

Deskowanie powinno zapewsztywndac¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecistwo konstrukcji.
Deskowanie powinno lédyskonstruowane w sposob usiwiajacy tatwy jego montai demonta.
Przed wypetnieniem madetonow, deskowanie powinno Bysprawdzone, aby wykluczato wy-
ciek zaprawy z masy betonowej, fhwos¢ znieksztatceé lub odchylé w betonowanej konstruk-
cji.

Klasa betonu - jdi w dokumentaciji projektowej lub SST nie oki@no inaczej, powinna lgyB 15
lub B 20. Beton powinien odpowiaglasymaganiom PN-B-06250. Sktadnikami betoqucement,
kruszywo, woda i domieszki.

Prety zbrojenia mog by¢ stosowane, i przewiduje to dokumentacja projektowa lub STetiPr
zbrojenia powinny odpowiadaPN-B-06251. Wiéciwosci mechaniczne stalizywanej do zbroje-
nia betonu powinny odpowiaél®N-B-03264.

2.6. Materialy do malowania powtok malarskich

Do malowania urmzer ze stali,zeliwa lub metali nigelaznych nalgy uzywa¢ materiaty zgodne z
PN-B-10285 lub stosownie do ustal&ST, ladz wskaza Inzyniera.

Nie dopuszcza sistosowania wyrobow lakierowanych o nieznanym pdekaiu, nie majcych
uzgodnionych wymagaoraz nie sprawdzonych zgodnie z postanowieniamnndV przypadku,
gdy barwa i potysk odgrywajistotr rolg, a nie § ujgte w normach, powinny kyustalone odpo-
wiednie wzorce w porozumieniu z dostawc

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-00.00.00.
3.2. Sprt do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Wykonawca przyspujacy do wykonania ukgmlzer zabezpieczagych ruch pieszych powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- szpadli, dggow stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, mtotkow, kluczy
do montau elementéw panelowych itp.
srodkow transportu materiatéw,
wibromtotow do wbijania lub wwibrowania stupkéw wunt,
betoniarek przewmych do wykonywania fundamentow betonowych ,na robkr
koparek kotowych (np. 0,153nlub koparek gsiennicowych (np. 0,25 #
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 .

4.2. Transport materiatbw

Rury stalowe na stupki, przewézmaozna dowolnymisrodkami transportu. W przypadku zatado-
wania nasrodek transportu wtej niz jednej partii rur naley je zabezpieczyprzed pomieszaniem.
Sruby, wkrety, naketki itp. powinno s¢ przewozé w warunkach zabezpiecaajch wyroby przed
korozja i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosoavao transportu palet, opakowa-
nia powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemysi za pomagctasmy stalowej lub folii
termokurczliwej.

tancuchy techniczne ogniwowe dostarczalazem bez opakowania. Dopuszcza dibstave tan-
cuchow w paletach skrzynkowych. d@uchy naley przewozt dowolnymi krytymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczagcych ruch pieszych
W zaleznoéci od wielkasci robot Wykonawca przedstawi do akceptaciylmera zakres robot wy-
konywanych bezpwednio na placu budowy oraz rob6t przygotowawcayalzapleczu.
Przed wykonywaniem robot nale wytyczy¢ lokalizacg barier, na podstawie dokumentacji pro-
jektowej, SST lub zaledenzyniera.
Do podstawowych czynioi objetych niniejsz ST przy wykonywaniu ww. robot naig

— wykonanie dotéw pod stupki,

— wykonanie fundamentow betonowych pod stupki,

— ustawienie stupkow,

— przymocowanie facuchéw w barierach twuchowych,
5.3. Wykonanie dotow pod stupki
Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje meacto doty pod stupki powinny miewy-
miary w planie co najmniej o 20 cmakisze od wymiarow stupka, agtokas¢ od 0,8 do 1,2 m.
5.4. Ustawienie stupkoéw wraz z wykonaniem fundamedtv betonowych pod stupki
Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje ingcestupki mog by¢ osadzone w betonie
utozonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe fomane na zapleczu i dostarczane do
miejsca budowy urgdzenia zabezpieczaego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacgyniera,
stupki betonowe magby¢ obtazone kamieniami lub gruzem i przysypane zigmi
Stupek naley wstawt w gotowy wykop i napetdi otwor mieszank betonova odpowiadajca
wymaganiom punktu Do czasu stwardnienia betonwegtmaley podeprzeé.
Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktorynadmono stupek, nmima wykorzystywa
do dalszych prac co najmniej po 7 dniach od ustaaistupka w betonie, agetemperatura w
czasie wykonywania fundamentu jestszia od 18C - po 14 dniach.
5.5. Ustawienie stupkow
Stupki, bez wzgldu na rodzaj i sposdb osadzenia w gruncie, powstaypionowo w linii urz-
dzenia zabezpieczgjego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny zoayet si¢ na jednakowej
wysokasci. Stupki z rur powinny mi€zaspawany gorny otwor rury.
Stupki kaacowe, narene oraz stajce na zatamaniach wygrodzeniaazie wickszym od 1% nale-
zy zabezpieczy przed wychylaniem giukosnymi stupkami wspieragymi, ustawiagc je wzdhi
biegu ogrodzenia pocitem okoto 30 do 45

5.6. Wykonanie ogrodzé fancuchowych

Ogrodzenia tacuchowe winny b§ wykonane zgodnie z dokumentagrojektowg lub SST. W
przypadku braku szczegétowych wskaza zgod Inzyniera mana wykonywa ogrodzenia fa-
cuchowe z rur stalowych wedlug PN-H-74219 , PN-1228! lub BN-73/0658-01 oraz znleu-
chéw ogniwowych wediug PN-M-84540, PN-M-84541 PN8KbE43 .
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Polczenie tacuchéw ze stupkami natg wykona za pomos przyspawanych uszek zepdw lub
drutu, odgétych koliscie w stror stupka.
Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie oltag inaczej, wysok& stupkow wynosi 1,10 m, a
rozstaw 1,50 lub 2,00 m . Strzatka ¢ tancuchow wynosi 0,10 m.
Jeili linia barier taacuchowych pokrywa siz urzdzeniami podziemnymi zlokalizowanymi w
chodniku, nalgy zrezygnowé z posadowienia stupkéw na fundamencie betonowyrkowywa-
nym ,na mokro”, a statasic Szuka& innego rozwqzania (np. na ptytach z blachy o grabiach od
5 do 10 mm i zagbionymi ok. 0,5 m porkj poziomu chodnika). Rozadania te winny uzyska
akceptagj Inzyniera.
5.7.Malowanie metalowych urzadzen zabezpieczacych ruch pieszych
Zaleca si przeprowadzamalowanie w okresie od maja do wdzia, wykcznie w dni pogodne,
przy zalecanej temperaturze powietrza od 15 d€206ie naleéy malowa pedzlem lub watkiem w
temperaturze pongj +5C, jak réwnig malowa& metod, natryskows w temperaturze poie]
+15°C oraz podczas wygtujacej mgty i rosy.
Nalezy przestrzeganastpujacych zasad przy malowaniu gdzen:
z powierzchni stali nalg usura¢ bardzo starannie pyt, kurz, pree, ttuszcz, rdg zgorzelir,
ewentualnie startuszcaca sig farlkg i inne zabrudzenia zmniejszeg przyczepn farby do pod-
loza; poprzez zmywanie, usuwanie przyyciu szczotek stalowych, odrdzewiaczy chemicznych,
materiatéwsciernych, piaskowania, odpalania, tugowania luby@astosowaniu innyckrodkow,
zgodnie z wymaganiami PN-ISO-8501-1 i PN-H-97052,
przed malowaniem natg wypetnic wgtebienia i rysy na powierzchniach za pomddtéw lub
szpachlowek ogolnego stosowania, a ¢@ase - wygtadzt i zeszlifowa podtaze pod fark,
do malowania mma stosowé farby ogdélnego stosowania przeznaczone ku zewrtrznego,
dobrej jakdci, z nieprzekroczonym okresem gwarancji, jako:

a) farby do gruntowania przeciwrdzewnego (farby idak przeciwkorozyjne),

b) farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyroftglowe, ftalowo-styrenowe, akry-

lowe itp.)
c) rozciéczalniki zalecone przez producenta stosowanej farby

malowanie meéna przeprowadzapedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie metathtry-
skowa (pistoletami elektrycznymi, ugdzeniami kompresorowymi itp.),
z zasady malowanie nalewykona dwuwarstwowo: farp do gruntowania i fatbnawierzchnio-
wa, przy czym kada nastpna warstwe mazna natay¢ po catkowitym wyschriiu farby poprzed-
niej.
Malowanie powinno odpowiadavymaganiom PN-H-97053.
Rodzaj farby oraz licabjej warstw zastosowanych przy malowaniu ékaja SST lub Irkynier na
wniosek Wykonawcy.
Nalezy zwrac& uwag; na doktadne pokrycie faghmiejsc stykania gistupka metalowego z beto-
nem fundamentu, ze wzglu na najszybsze niszczenie f&rby w tych miejscach i pojawianiessi
rdzawych zaciekdw sygnalizigych korozje stupka.
Zaleca st stosowanie farb nmiwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzisrodowiska, z
niska zawartdcia m.in. niearomatycznych rozpuszczalnikédw. Przy ea@niu farb nieznanego
pochodzenia Wykonawca przedstawi do akceptagyriiera badania na zawaftoszkodliwych
sktadnikéw (np. trujcego toluenu jako rozpuszczalnika).
Wykonawca nie dopigi do skaenia farbami wod powierzchniowych i gruntowyalaokanali-
zacji. Zlewki poprodukcyjne, powstgie przy myciu urgdzen i pedzli oraz z samej farby, nate
usuwa do izolowanych zbiornikbéw, w celu ich naturalneplsztucznej neutralizacji i detoksyka-
cji.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robé6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaviadczenia o

jakaosci (atesty) oraz wykoritabadania materiatdw przeznaczonych do wykonaniatroprzedsta-
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wi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw, zgodnie zmaganiami okrdonymi w
pkt 2.3.
Do materiatow, ktorych producenci gobowhzani (przez wigciwe normy PN i BN) dostarczy
zaswiadczenia o jakéi (atesty) nalea:

— fancuchy stalowe ogniwowe,

— drut spawalniczy,

—  prety zbrojeniowe,

Do materiatow, ktérych badania powinien przeproviédfiyykonawca natea materiaty do wyko-
nania fundamentoéw betonowych ,na mokro”. Uwatyliajac nieskomplikowany charakter robot
fundamentowych, na wniosek Wykonawcyzynier maze zwolnt go z potrzeby wykonania bada
materiatow dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budozvzawiadczeniem o jakai (atestem) producenta
powinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonayow.

W przypadkach budzych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie §eiavosci
dostarczonych wyrobéw i materiatdw w zakresie wyatggodanych w punktach od 2.3 do 2.11.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych nate zbada:

zgodnd¢ wykonania urzdzen z dokumentagj projektows (lokalizacja, wymiary),

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,

prawidtowa¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,
poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkiefn
poprawng¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.5 5.6,

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows urzadzenia zabezpieczgego ruch pieszych- bariemtauchowych jest m
(metr). Obmiar polega na okteniu rzeczywistej diugiwi urzadzenia zabezpieczaiego ruch pie-
szych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00
9.2. Cena jednostek obmiarowych
Cena 1 m barier ochronnychméchowych obejmuje:
- prace pomiarowe przy wytyczeniu linii barier orazstawu stupkow, dostarczenie
na miejsce wbhudowania elementéw bariéctechowych,

- wykopanie dotkéw pod stupki,

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow kakggtibarier, ptotkow,
pogczy, paneli oraz innych ogrodzeztywnych, oraz materiatdbw pomocniczych,

- zainstalowanie stupkéw w fundamencie betonowymazamie tacuchdw,

- doprowadzenie terenu wzdtwykonanych barier do stanu pierwotnego (np. po
nowne ut@nie rozebranego chodnika) przewidzianego w doktewgmprojekto-

wej albo wedtug zaletinzyniera,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw kontrolnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
3. PN-B-06250
5. PN-B-06712
6. PN-B-10285
8. PN-B-19701
10. PN-B-32250
11. PN-H-74219
12. PN-H-74220
28. PN-H-97053
40. PN-M-84542

Beton zwykly

Kruszywa mineralne do betonu

Roboty malarskie budowlane farbdakierami i emaliami na spo-
inach bezwodnych

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonémapraw

Rury stalowe bez szwu walcowaneangcg 0ogdlnego zastosowania

Rury stalowe bez szwggriione i walcowane na zimno ogdélnego
przeznaczenia

Ochrona przed korpzMalowanie konstrukcji stalowych. Ogolne

wytyczne
tAcuchy techniczne ogniwowe. Wymagania i badania
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